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| Descripcién general

1.1 Introduccion

El software tSurvey1.0 es un software de aplicacién de topografia de ingenieria desarrollado en base a una
aplicacion de posicion de alta precisidn GNSS. Los desarrolladores han acumulado afios de experiencia en topografia y
marketing, combinados con los habitos de uso de una gran cantidad de usuarios de la industria y la integracion de
habitos operativos de Android, han desarrollado una recopilaciéon de encuestas de posicién de alta precision, replanteo
de puntos, replanteo de lineas, disefio de carreteras y replanteo. Mapeo y replanteo CAD y operacion simple. El software
tiene las caracteristicas de un proceso de operacion simple y facil de usar, potentes funciones de disefio de carreteras y
replanteo de construccion, potentes funciones de mapeo CAD y una cdmoda visualizaciéon de menus de funciones para

que los usuarios personalicen los disefios.

La siguiente es una introduccién a las funciones basicas del software: el software incluye principalmente

cuatro partes: proyecto, dispositivo, encuesta y herramientas.
1.1.1 Proyecto

Esta seccion se centra principalmente en la configuracion del proyecto, el administrador de datos del proyecto y las operaciones relacionadas con la
configuracién del software, incluido el administrador de proyectos, la localizacién, la calibracién de puntos, el sistema de coordenadas, la biblioteca de puntos,
el administrador de la biblioteca de cédigos, la importacién de datos, la exportaciéon de datos, la correcciéon del punto de compensacién y la cuadricula a

tierra., Configuracién de rango de encuesta, Configuracién de capas, Configuracién de software, Acerca del software, otras funciones.
1.1.2 Dispositivo

Esta seccién se centra principalmente en conectar dispositivos GNSS de alta precisién y configurar operaciones
relacionadas, incluidas comunicacion, movil, base, estatica, informacién del dispositivo, configuracion del dispositivo, mapas de

estrellas satelitales y visualizacién de informacién de posicionamiento, y otras funciones.
1.1.3 Encuesta

Esta seccion utiliza principalmente la ubicacion GNSS para levantamiento de datos de campo, replanteo y operaciones
relacionadas con aplicaciones industriales, incluido levantamiento de puntos, levantamiento detallado, levantamiento de puntos de
control, replanteo de puntos, mapeo CAD, replanteo CAD, levantamiento de polilineas, levantamiento de poligonos, replanteo de lineas,
replanteo DSM. , Disefio y replanteo de carreteras, Levantamiento de lineas eléctricas, Replanteo de torres eléctricas, Personalizacién de

funciones y otras funciones.
1.1.4 Herramientas

Esta seccion incluye principalmente algunas herramientas practicas de uso comun relacionadas con el trabajo de campo de
medicién, incluido el convertidor de coordenadas, el convertidor de angulos, el perimetro y el area, el clculo de volumen, el intercambio

de archivos, la calculadora, el calculo promedio, el calculo positivo de coordenadas y la inversa de coordenadas.
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calculo, calculo de linea de punto, calculo de centro de circulo, agregar desplazamiento a puntos en un periodo
especifico, vector, angulo de dos lineas, calculo de interseccién, triseccion, interseccion directa, calculo de punto

de desplazamiento, calculo de punto de extension, calculo de punto igual y otras funciones.
1.2 Instalacion y desinstalacion

Proceso de instalacién:

1. Descargue el instalador del software Android tSurvey 1.0 (*. apk).

2. Copie el programa de instalacién del software tSurvey 1.0 a su dispositivo telefénico (PDA). Encuentra el
programa de instalacién de software en la administracién de archivos del dispositivo portatil y haga clic en él para

instalarlo.

3. Haga clic en el software tSurvey de escritorio para ingresar al software (la primera vez que ingresa,
Primero debe crear un proyecto y, después de cada inicio, el software se abrird automaticamente y finalmente utilizara el

proyecto).
Proceso de desinstalacién:

Método 1: Mantenga presionado el icono del software en el escritorio, arrastrelo al cuadro de opcién [Desinstalar] y haga

clicen "Aceptar" para completar la desinstalacién del software.
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Il Proyecto

Ingrese a la interfaz principal del software y haga clic en [Proyecto], como se muestra en 2-1y 2-2. El proyecto incluye
administrador de proyectos, localizacion, calibracién de puntos, sistema de coordenadas, biblioteca de puntos, administrador de
biblioteca de cédigos, importacién de datos, exportacién de datos, correccién de puntos de compensacion, cuadricula a tierra,
configuracién de rango de levantamiento, configuracién de capas, configuracién de software, acerca del software y otras funciones. .El
disefio de la interfaz se puede editar. Mantenga presionado el icono de funcién para eliminar la funcién, arrastre el orden de posicién de

la funcién y haga clic en "Mas" para agregar la funcién a la interfaz principal, como se muestra en 2-2.

- — = ] ]
5 B W @ &5 =

Project Manager  Localization Calibrate Point Import data Survey Range  Grid to ground

Settings

Coordinate Points Database  Code Library

System Manager Layers Settings
Export data Software About Software

Settings
More

ae — ° *

= QO =
Project Device Survey Tools

2-1 2-2

Todos los datos y operaciones del software se almacenan y gestionan segun un proyecto de ingenieria. Después de
ingresar al software por primera vez, primero se debe crear un proyecto. Cada vez que ingrese al software en el futuro, el
software cargara automaticamente el ultimo proyecto utilizado. Cada proyecto se almacena en el directorio
correspondiente (ubicacion predeterminada: almacenamiento interno ->tSurvey ->Proyecto) como una carpeta con el
nombre del proyecto. La informacién basica del proyecto se almacena en "<Nombre del proyecto>.Job" y otros datos se

almacenan en el archivo de directorio correspondiente.
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2.1 Gerente de Proyecto

Haga clic en [Proyecto] ->[Administrador de proyectos], como se muestra en 2.1-1. El administrador de proyectos
incluye funciones como crear nuevos proyectos, eliminar proyectos, abrir proyectos y abrir proyectos de disco fuera de la

lista.

Al hacer clic en el proyecto que se muestra en la lista de proyectos, apareceran las funciones de eliminar, compartir
y abrir, como se muestra en 2.1-2. Haga clic en "Eliminar", como se muestra en 2.1-3, para eliminar el elemento de la
lista. Si marca "El archivo de datos se eliminara al mismo tiempo", se eliminaran los datos del elemento en el disco. De lo
contrario, sélo se eliminara de la lista y podra abrirse en otros proyectos en el futuro; Haga clic en "Compartir", como se

muestra en 2.1-4. Otras PDA pueden obtener datos del proyecto compartiendo cédigo o escaneando un cédigo QR.

No haga clic en "Nuevo", como se muestra en 2.1-5. Para crear un nuevo proyecto, debe completar informacién bésica como el
nombre del proyecto, el operador y la descripcién del proyecto. También puede modificar la ruta del proyecto en el disco (el valor
predeterminado es almacenamiento interno ->tSurvey ->Directorio del proyecto), hacer clic en Siguiente y completar los pardmetros del
sistema de coordenadas utilizados para modificar el proyecto, como se muestra en 2.1-6. Haga clic en "Aceptar" para completar la

creacion del proyecto.

< Project Manager < Project Manager

Current Project Current Project

20230516 S 20230516 N

Program Storage/tSurvey/Proj... 2023-05-16 17:42:04 Program Storage/tSurvey/Proj... 2023-05-16 17:42:04

Project List Input query keyword ‘N Project List Input query keyword ‘N

2022 20 .

Remove Share
Program Storage/tSurvey/Project  2022-11-10 16:15:26 Prod Prage/tSurvey et 2022 5:26
20230113 20230113
Program Storage/tSurvey/Project  2023-01-13 09:51:08 Program Storage/tSurvey/Project  2023-01-13 09:51:08
20221209 20221209

Program Storage/tSurvey/Project  2022-12-09 15:03:17

2.1-1

Are you sure to remove
project?

Program Storage/tSurvey/Project  2022-12-09 15:03:17

The data file will be deleted
at same time.
(Unrecoverable)
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6 Data sharing < Create Project é Create Project

i 3 Coordinate systems. :
Share code:075628 G T parameters Basic Information Coardinste systame

parameters

Project Path Program Storage/tSurvey/Project > Coordinate systems Local .
parameters type parameters
E E Project Name 20230630 X -
Name ]
[] —
] Operator
r Notes WGS84
Semimajor 1/:298.257223563
Date Created axis:6378137
More
; ; i Not Set
Please enter the sharing code or scan the Use last project coordinate system ()
QR code to get the sharing data parameters
Transverse Mercator
Central Meridian E114°00'00"
False Northing(m) 0.0000
False Easting(m) 500000.0000 >
Scale Factor 1.0000000000
Projection Height 0.0000
Latitude of Origin N0°00'00"
none 4
[Share successfull20230103.zip none ;
TR
2.1-4 2.1-5 2.1-6

2.2 Localizacion

Haga clic en [Proyecto] ->[Localizacién], como se muestra en 2.2-1. La posicion de alta precision obtenida por el
software del equipo GNSS son las coordenadas de latitud y longitud de posicionamiento, pero en operaciones practicas
de ingenieria, el uso final de las coordenadas del plano terrestre para estudios y aplicaciones es necesario. Si el cliente
tiene parametros de conversion de coordenadas, puede configurar directamente los valores de los parametros del
sistema de coordenadas en el sistema de coordenadas (detallado en 2.4). Si el cliente no tiene parametros especificos del
sistema de coordenadas, pero los valores correspondientes de las coordenadas de longitud y latitud y las coordenadas
del plano se denominan puntos de control. En presencia de datos de puntos de control, los pardmetros de conversion se

pueden calcular a través de esta funcion y aplicarse a proyectos de ingenieria.

En Localizacién, puede ingresar y agregar puntos de control manualmente, como se muestra en 2.2-2. También puede importar
parédmetros de puntos de control en multiples formatos, como se muestra en 2.2-3. Se enumeran los formatos utilizados cominmente y
puede configurar o cancelar un formato determinado en la administracién de formatos segun las necesidades del usuario, como se
muestra en 2.2-4. También puede agregar formatos personalizados, como se muestra en 2.2-5. En la lista de puntos de control, haga clic
en el elemento de datos para modificar y editar los parametros del punto de control. Mantenga presionado el elemento de datos para
seleccionar varios y todos los elementos de datos. Después de seleccionar, se puede eliminar todo el elemento de datos, como se

muestra en 2.2-6. También puede exportar datos de puntos de control como un archivo y proporcionarlos a software de terceros para su

uso.
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Después de editar los parametros del punto de control, calcule los pardmetros de conversién para el punto
de control, haga clic en "Calcular" y aparecera la configuracién de la condicion del pardmetro de cdlculo, como se
muestra en 2.2-7. El proceso de conversién de parametros incluye conversién de referencia elipsoidal, correccién
horizontal y correccién vertical. Los parametros de conversion que se pueden calcular pueden ser combinaciones
totales o parciales, y siempre que se logre la precisién correspondiente dentro del rango de precisién permitido,
los parametros de conversién calculados se consideran disponibles. La transformacién de referencia elipsoidal
suele tener siete parametros, que es el parametro de transformacion del sistema de coordenadas cartesianas
espaciales entre dos elipsoides. El método de correccion horizontal incluye cuatro parametros y parametros de
diferencia horizontal, y el método de correccién de elevacion incluye promedio ponderado, ajuste de plano, ajuste
de superficie y ajuste vertical. Por lo general, si el alcance del trabajo es muy amplio, es necesario utilizar la
conversién de referencia elipsoidal para cumplir con los requisitos de precision de todos los puntos de control. Si
el alcance del trabajo es relativamente pequefio, la precisién correspondiente se puede lograr mediante la

correccidn del plano.

Después de configurar las condiciones de calculo, haga clic en "Aplicar" para mostrar los resultados del calculo del
parametro de conversion y los residuos para cada punto de control, como se muestra en 2.2-8. Después de calcular los
parametros de conversidn, se puede exportar un informe de calculo para revision e inspeccién del proyecto. Si los
parametros de conversion estan calificados, los parametros se pueden aplicar al proyecto de ingenieria y se pueden

llevar a cabo operaciones normales de levantamiento y replanteo.

& Localization € Localization & Import data

Name
[, COT format(cot)
Point Name,Northing(Known Point) Easting(Known

Northing
Easting >
Elevation

¢ ® =
Latitude
Longitude
Altitude
Use Horizontal Control @
Use Vertical Control (}

2.2-1 2.2-2 2.2-3

6
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6 Format select

Format name

COT format(cot)

Point Name,Northing(Known Point) Easting(Known
Point) Elevation(Known Point),Latitude(GNSS
Paint),Longitude(GNSS Point),Altitude(GNSS Point)

Extension name

Field delimiter
Transformation parameters file(loc)

LUSTOmM Torme

SOUTH-FOU(fou)

,.Point Name,Northing(GNSS Point),Easting(GNSS
Point),Northing{Known Point) Easting(Known Point)
CHC-FOU(fou) (null)
Point Name,Northing(GNSS Point),Easting(GNSS
Point),Northing(Known Point),Easting(Known Point)
HiTarget-FOU(tfou)

Point Name,Northing(Known Point) Easting(Known
Paint) Elevation(Known Point),Northing(GNSS
Point),Easting(GNSS Point) Elevation(GNSS Point)

Northing(Known Point)
Elevation(Known Point)

Longitude(GNSS Point)

& Custom format €& Localization

e Pt1 HRMS:0.0000 VRMS:0.0000
B:N23°09'54.0383" N:2562921.9633
Commal) > L:E113°25'51.8705" E:441774.4319
H:48.8652 Elev:221619
Pt3 HRMS:0,0000 VRMS:0,0000
B:N23°09'54.1162" N:2562925.4925
L:E113°25'52.9516" E:441742.8441
H:22.8800 Elev:48.8518

Point Name
Easting(Known Point)
Latitude(GNSS Point)

Altitude(GNSS Point)

2.2-4

6 Localization Settings

Datum para + H correction + V
Convert Method i 4

Datum Para Model(7-para) Strict Bursa-Wolf >

5 i Horizontal
Horizontal Adjustment Model Adjustment{TGO)
Vertical Adjustment Model Verdeal o

! s Adjustment(TGO)
Horizontal Accuracy Limit o1 >

VGl Convert Method 01 >

H Adjustment + V Ajustment

H correction + V correction

Datum Para(7-para)

2.2-7

2.2-5

2.2-6

é Localization parameter calculation
result

Pt1 HRMS:0.0000 VRMS:0.0000
Pt3 HRMS:0.0000 VRMS:0.0000

CGCS2000
Semimajor axis:6378137 1/f:298.257222101

Transverse Mercator

Central Meridian E114°00'00"
False Northing(m) 0.0000
False Easting(m) 500000.0000
Scale Factor 1.0000000000
Projection Height 0.0000
Latitude of Origin N0°00'00"
D
Strict Bursa-Wolf
AX(m) -0.698884
AY(m) 0.573818
AZ(m) -2.809778
Aals) 0
AB(s) 0
Ayls) 0
Scalelppm) 0
Horizon Adjustr

2.2-8
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2.3 Punto de calibracién

Haga clic en [Proyecto] ->[Calibrar punto], como se muestra en 2.3-1. En aplicaciones practicas, el dispositivo
GNSS obtiene posiciones de alta precisién mediante la combinacién de datos diferenciales de la estacién de
referencia. Aqui entendemos que se conocen las posiciones de coordenadas de la estacion de referencia. De
hecho, las posiciones de alta precisién generadas por el dispositivo GNSS son las posiciones relativas de la
estacion de referencia. En el proceso de solicitud real, ademas de algunos usuarios que utilizan datos diferenciales
de estaciones de referencia CORS, también hay un nimero considerable de usuarios que utilizan su propio equipo
GNSS para transmitir datos diferenciales de estaciones de referencia. Cuando se utiliza su propio método de
construccién de estaciones para transmitir datos diferenciales, un proyecto puede implicar multiples inicios de la
estacion de referencia. Al iniciar la estacion de referencia, la posicidn inicial y las coordenadas de la estacion base
pueden cambiar, y las coordenadas iniciales pueden no ser correctas. En ausencia de calibracién, las coordenadas
de la estacion movil obtenidas utilizando estos diferenciales de la estacidn base pueden ser incorrectas (en misma
ubicacioén, las coordenadas levantadas usando datos diferenciales anteriores son diferentes de las obtenidas
usando datos diferenciales nuevos). Por lo tanto, cuando la estacion mdévil recibe nuevos datos diferenciales de la
estacion base para operaciones de medicion, es necesario realizar una calibracién de traduccién para garantizar
que las coordenadas obtenidas por el software coincidan con las obtenidas al conectarse a la estacién base

anterior.

Después de que cambia la coordenada inicial o la posicidn inicial de la estacién base, es necesario usar una
posicion conocida para calibrar las coordenadas correctamente. Seleccione un punto conocido en la biblioteca de puntos
(usando las coordenadas medidas por la Ultima estacién base en una ubicacién determinada) y luego coloque el
dispositivo GNSS en la ubicacién donde se encuentra el punto conocido para estudiar un nuevo punto de
posicionamiento. Calcule el valor de desviacion, como se muestra en 2.3-2. Después de confirmar el punto, las

coordenadas recibidas por el software coinciden con las coordenadas medidas la Ultima vez.

<Recalibrar cuando cambia la informacion de la base>. Si las coordenadas de la estacidn base cambian
después de recibir la sefial diferencial de la estacién de referencia autoconstruida, indica que es necesario realizar

la calibracién de traduccion de la estacion base y que se debe realizar una nueva calibracion de traduccién. .

Nota: La estacién de referencia virtual CORS es una estacién de referencia a largo plazo cuya posiciény
coordenadas iniciales no cambiaran. Si se utilizan los datos diferenciales del VRS, aunque las coordenadas
recibidas pueden cambiar, las coordenadas obtenidas siguen siendo correctas y no se requiere calibracion

de traduccién.
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€& Calibrate Point & Calibrate Point

v @ GNSS Point Coardinate v ®
Name Name Pt1
Latitude . Base ID 0666
Longitude : Latitude N23°09'53.9276" >
Altitude Longitude E113°25'52.9811"

s = Altitude 221619
Northing >
Easting > Name Pt2
Elevation Northing 25629254896

- Easting 441742.8568

= Elevation 48.8652
Adjust Time 2023-04-23 14:21116
North Offset 3.3962
East Offset -34.3259
Height Offset 26,7033
Recalibrate When Base Info Changes — @

2.3-1 2.3-2
2.4 Sistema de coordenadas

Haga clic en [Proyecto] ->[Sistema de coordenadas], como se muestra en 2.4-1. Los pardmetros del sistema
de coordenadas se utilizan para convertir las coordenadas de longitud y latitud recibidas por el dispositivo GNSS
en las coordenadas planas requeridas por el usuario a través de un determinado algoritmo. Este calculo se
convierte para establecer los parametros correspondientes y los resultados de la conversion varian segun los

pardmetros. Todo el proceso de conversién de célculo es:
1. Coordenadas BLH originales -> Coordenadas XYZ de WGS84: utilice parametros elipsoides WGS84;
2. Coordenadas XYZ de WGS84 ->Coordenadas XYZ del elipsoide objetivo: utilice parametros de referencia;

3. Coordenadas XYZ del elipsoide objetivo -> coordenadas BLH del objetivo: utilizar el elipsoide objetivo

parametros;

4. Coordenadas BLH de destino -> Coordenadas del plano de proyeccién: utilice elipsoide de destino + proyecciones

parametros;

5. Coordenadas del plano de proyeccion ->Coordenadas del plano de destino: use Ajuste de horizonte+Vertical

parametros de ajuste;

Haga clic en "Parametros del elipsoide" para ingresar a la interfaz de administracion del elipsoide, como se muestra en

2.4-2. Seleccione el elipsoide deseado de la lista de elipsoides, o agregue o elimine parametros de elipsoides.

9
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Haga clic en "Parametros de proyeccidn" para ingresar a la interfaz de edicién de parametros de proyeccién, como
se muestra en 2.4-3. Puede elegir proyeccién Transver mercator, proyeccién UTM, proyeccién estereografica oblicua,
proyeccion estereografica doble y otros métodos de proyeccion. Si se trata de una proyeccién Transver mercator, ingrese

el meridiano central, el falso norte, el falso este, el factor de escala, la altura de proyeccién y otros parametros.

Haga clic en "Parametros de Datum" para ingresar a la interfaz de edicién de pardmetros de Datum, como se muestra en 2.4-
4. El modelo de transformacidn incluye Bursa-Wolf, Bursa-Wolf (con el origen), Strict Bursa-Wolf,

Helmert, Molodensky, etc.

Haga clic en "Ajuste del horizonte" para ingresar a la interfaz de edicién de parametros de ajuste del horizonte, como se
muestra en 2.4-5. El modelo de transformacidn incluye cuatro parametros y un modelo de ajuste horizontal (TGO). También
admite la conversién de archivos de conversién de cuadricula, la importacién de archivos de desplazamiento de cuadriculay la

correccién de coordenadas segun la ubicacidn del punto de conversion en la cuadricula.

Haga clic en "Parametros de ajuste vertical" para ingresar a la interfaz de edicidon de parametros de ajuste vertical,
como se muestra en 2.4-6 y 2.4-7. El modelo de conversion incluye modelos de correccion de altura fija, ajuste de
superficie y ajuste vertical (TGO). También admite la conversion de archivos de geoide, la importacién de archivos de
geoide y la correccidn de elevaciones de coordenadas en funcién del punto de conversion en la ubicacion del geoide. La
interfaz de administracién de archivos de geoide, como se muestra en 2.4-8, permite a los usuarios importar, eliminary

otras operaciones, y seleccionar el archivo de geoide que se usara para la configuraciéon de parametros.

Haga clic en "Compensaciones locales" para ingresar a la interfaz de ediciéon de parametros de compensaciones
locales. En operaciones a pequefia escala, a veces solo hay un punto de control, que se puede convertir de las
coordenadas del plano de proyeccion a las coordenadas del plano objetivo simplemente realizando una transformacion
de traslacion. Esto se puede configurar aqui. La diferencia entre los parametros de traduccidn aqui y la calibraciéon de
traduccion de la estacion base es que la configuracion de los parametros del sistema de coordenadas aqui afectara todos
los datos de todo el proyecto. Si hay un cambio, se recalculara la conversion de las coordenadas de longitud y latitud a
coordenadas del plano, mientras que la calibracion de traduccidon de la estacién base solo afectara las coordenadas del
levantamiento después de la operacién de calibracion.

- —
o —

Ademads de ingresar manualmente los pardmetros del sistema de coordenadas, también puede hacer clic en *== despuésdela
nombre para seleccionar los parametros del sistema de coordenadas de la lista de favoritos del sistema de coordenadas. La
gestién de favoritos del sistema de coordenadas se puede agregar, importar o seleccionar a partir de plantillas, o se puede

eliminar presionando prolongadamente de la lista.

10
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é Coordinate systems parameters é Ellipsoid Management 6 Projection Para

Cooining s systaims Foc] Projections Mode Transverse Mercator >
parameters type parameters
s Delingsd Central Meridi Enac00'00’  (®
Dants CGCS2000 e Semimajor axis:6378245 entral Meridian
.11‘f:298.5 e2:0.006693421623 Ealse Notthing 0
XiAn80
CGCS2000 Semimajor axis:6378140 False Easting 500000
Semimajor 1/£:298.257222101 1/£:298.257 e2:0.006694385
axis:6578157 CGCS2000 Scale Factor 1
ITRF Parame Semimajor axis:6378137 o .
Hotaat 1/£:298.257222101 2:0.006694380023 Frojection Helit o
) WGS-84 Latitude of Origin NO°00'00"
nete Semimajor axis:6378137
Transverse Mercator 1/§:298.257223563 ©2:0.00669437999
Central Meridian E114°00'00" WGS-72
False Northing(m) 0.0000 Semimajor axis:63/8135
False Easting(m) 500000.0000 > 1/:298.26 €2:0.006694317778
Scale Factor 1.0000000000 WGS-66
Projection Height 0.0000 Semimajor axis:6378145
Latitude of Origin NO°00'00" 1/£:298.25 €2:0.006694541855
WGS-60
Semimajor axis:6378165
none 2 1/£:298.3 €2:0.006693421623
on Adjustment AGD84
Semimajor axis:6378160
none ’ 1/:298.25 €2:0.006694541855
ent Parameter Everest-1830(1937 Adjustment)
emimaior axis:6 (¢]
2.4-1 2.4-2 2.4-3
€ Datum Para é Horizon Adjustment & \Vertical Adjustment
Mode none > Mode none » Mode none >
Grid File none » Geoid File none >
none
none
Helmert none
Fixed Height correction
Helmert(With the origin) Four-Parameter
Surface Fitting
Bursa-Wolf Horizontal Adjustment(TGO)

Vertical Adjustment(TGO)
Bursa-Wolf(With the origin)

Molodensky
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& \Vertical Adjustment < Geoid File Download Ml €~ Coordinates System Favorites

Mode Vertical Adjustment(TGO) > Content List Content List

none
Adjustment Constant 0 @ @ . @
erse M r EQ"CTR00.000

North Slope(ppm) 0 EGMO8_REDNAP
Program Storage/Download/WeiXin/EGM08_R
East Slope(ppm) 0
Original Northing 0
Original Easting 0
Geoid File none >

2.4-7 2.4-8 2.4-9
Base de datos de 2,5 puntos

Haga clic en [Proyecto] ->[Base de datos de puntos], como se muestra en 2.5-1y 2.5-2. Aqui puede very
administrar los datos de puntos en el proyecto (puede cambiar el modo de visualizacién a través del icono en la esquina
superior derecha), incluidas funciones como Agregar, Eliminar, Compartir, Recuperar, Ver detalles de puntos, importar y

exportar. .
Agregar: como se muestra en 2.5-3, ingrese manualmente el nombre del punto, el cédigo y las coordenadas correspondientes;

Compartir y eliminar: como se muestra en 2.5-3, puede mantener presionado para seleccionar puntos por lotes para eliminarlos y

compartirlos;
Recuperar: restaurar datos de puntos que se eliminaron accidentalmente;

Ver detalles del punto: haga clic en el elemento de datos en la lista para ver los detalles del punto, como se muestra en
2.5-5 (punto liso) y 2.5-6 (punto de control); También puede modificar el nombre del punto y la informacién del cédigo y, para los

puntos de control, también puede exportar y generar informes de puntos de control aqui.

12
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€ Points Database

<

Name >  Input query keyword =

" Pt28 Smooth Point T:2023-04-04 18:20:27.000

N:2562927.7689 Elev:22.8800
E:441773.6157 Code:

7/ Pt27 Smooth Point T:2023-04-04 18:20:20.000
N:2562927.7684 Elev:22.8793
E:441773.6145 Code:

7/ Pt26 Smooth Point  T:2023-04-03 10:56:20.000
N:2562924.5949 Elev:15.1531
E:441775.8660 Code:

7/ Pt25 Smooth Point  T:2023-04-03 10:41:43.000
N:2562928.0637 Elev:291095
E:441775.8667 Code:

7/ Pt24 Smooth Point  T:2023-03-3117:43:34.000
N:2562927.7630 Elev:20.8269
E:441773.6145 Code:

7/ Pt23 Smooth Point  T:2023-03-3117:43:09.000
N:2562927.7643 Elev:20.8251
E:441773.6139 Code:

7 Pt22 Smooth Point T:2023-03-31 17:43:01.000

N:2562927.7639 Elev:20.8245
E:441773.6145 Code:

7 Pt21 Smooth Point T:2023-03-3117:41:55.000
N:2562927.7650 Elev:20.8267
E:441773.6126 Code:

7 Pt20 Smooth Point  T:2023-03-3117:40:24.000

B 66 ev:20.826
ity

2.5-1
é Points Database
All >  |Input query keyword YE
D Select All(3) Share Delete Cancel

7 Pt28 Smooth Point T:2023-04-04 18:20:27....

[ ] N:25629277689  Elev:22.8800
E:441773.6157 Code:
A 7/ Pt27 Smooth Point  T:2023-04-04 18:20:20....
[ ] n:2562927.7684 Elev:22.8793
E:441773.6145 Code:
7/ Pt26 Smooth Point  T:2023-04-03 10:56:20....
N:2562924.5949  Elev:151531
E:441775.8660 Code:

7 Pt25 Smooth Point
N:2562928.0637
E:441775.8667

7 Pt24 Smooth Point

T:2023-04-03 10:41:43....
Elev:29.1095
Code:

0

T:2023-03-3117:43:34.0.

N:25629277630 Elev:20.8269
E:441773.6145 Code:
p— 7' Pt23 Smooth Point  T:2023-03-3117:43:09.0...
|| N:2562927.7643 Elev:20.8251
E:441773.6139 Code:
7 Pt22 Smooth Point  T:2023-03-31 17:43:01.0...
N:2562927.7639 Elev:20.8245
E:441773.6145 Code:

7/ Pt21 Smooth Point  T:2023-03-3117:41:55.0...

[ ] N:2562927.7650  Elev:20.8267
E:441773.6126 Code:
2.5-4

é Points Database

All >

Pt29

Input query keyword Name

-
-
-

Name Northing Easting Elevation La Code

T/ Pt28 2562927.7689 441773.6157 22.8800 N23°0!

Coordinates Type Local Coordinate >

T/ Pt27 25629277684 4AA1773.6145 22.8793 N23°0

Northing

Pt26 2562924.5949 441775.8660 151531 N23°0¢

Easting

Pt25 2562928.0637 441775.8667 291095 N23°0'

Elevation

Pt24 2562927.7630 441773.6145 20.8269 N23°0

Pt23 2562927.7643 441773.6139 20.8251 N23°0 Add time 2023-04-23 14:35:08

7 Pt22 2562927.7639 441773.6145 20.8245 N23°0

7/ Pt21 25629277650 441773.6126 20.8267 N23°0'

Pt20 2562927.7666 441773.6108 20.8261 N23°0'

Pt19 25629277668 441773.6094 20.8231 N23°0*

Pt18 2562927.7677 441773.6112 20.8203 N23°0*

Pt17 25629199672 441774.4933 264178 N23°0S

Ptl6 25629277683 441773.6137 20.8075 N23°0*

0 PtI5 25629277681 441773.6137 20.8085 N23°0'

7 P4  2562927.7683 441773.6135 20.8081 N23°0

Pt13  2562927.7686 441773.6137 20.8097 N23°0

DB

2.5-2 2.5-3

é Point Details é Point Details
Name Pt28| X Code EE Name Pt291‘ X Code EE
Antenna Height 1.6+0.0000m > Antenna Height 1.6+0.0791m >
Solution Status FIXED (28/48) Coordinate res
B N23°09'541162" N 26629277689 Northing(m) 25629277663

, . Easting(m) 441773.6118
L EN13°25'52.9516" E 441773.6157 Elevation{m) 227954
H 22.8800 Elev 228800 opicrics
et e hackr 10000582747 Qualification rate(%) 100

Mean square error(mm) 2.7

Speed 1 Heading 0.0690 Aplane maximm) 5.6
PDOP 0.8000 HRMS 0.0011 Aheight max{mm) 78
Observation Time(S) b6
A2 WA e Start Time 2023-04-23 14:38:50.000
VDOP 0.7000 AGE 1 End Time 2023-04-23 14:39:55.000
Average GPS Count 5 Cut-off Angle 5 Reco.ru.:l numPer 20
Qualified points 20
UTC time 2023-04-04 10:20:27.000 Over Limit points 0
Local time 2023-04-04 18:20:27.000 T
Name Northing Easting Elevation
Base ID 0 Distance toRef 0.0095  phg 25629277655 441773.6118 227939
B N23°09'541162" L E113°25'52.9515" 25629277666  441773.6118 22.7979
o 25629277666  441773.6108 22.7899
4 2 S U S 25629277666 AMTT36129 227999

Device Serial no

2.5-5

Export Report OK

2.5-6

13



Documentacién del software tSurvey

2.6 Administrador de biblioteca de cédigos

Haga clic en [Proyecto] ->[Administrador de biblioteca de cédigos], como se muestra en 2.6-1. La biblioteca de c6digos es un
atributo de cédigo de punto de recopilacién predefinido para empresas externas, que se puede completar rdpidamente con valores de

c6digo mediante la seleccion de descripcion visual del nombre.

En el administrador de la biblioteca de cédigos, como se muestra en 2.6-2 y 2.6-3, seleccione la biblioteca de cédigos que debe
usarse en el proyecto de la aplicacion. Puede agregar, importar, eliminar, compartir, aplicar y otras operaciones de administracion a la
biblioteca de cédigos, ingresar y agregar manualmente la biblioteca de cédigos, como se muestra en 2.6-4 y 2.6-5. Ademas de completar
los puntos de recopilacién para la codificacion, también puede configurar los simbolos correspondientes, los grupos de codificacién y la
configuracién de mapeo automatico para la codificacién. Después de definir el tipo de mapeo de codificacién, puede mapear

automaticamente lineas, polilineas y poligonos mientras examina los puntos. También puede configurar la capay el color del mapa.

& Code Library €& Code Library Manager € New A Code-Library

Name = Content Lis Name

none

2.6-1 2.6-2 2.6-3

14



Documentacién del software tSurvey

e Edt COde-Librarv

Name 1 Remark testl
t List Code AB002
testl ABOOZ Group Name (No grouped) >

Symbol
—J test2 AE140 J—
Auto connect by code — @
| test3 AE141
Data Type line >
O— testd AE142 Layer Name Default >

2.6-4 2.6-5

2.7 Importar datos

Haga clic en [Proyecto] ->[Importar datos]. Esta funcién es un punto de entrada unificado para la importacién de datos, donde
puede importar bases de datos de puntos de coordenadas, bases de datos de lineas, archivos de parametros de Transfermation,
biblioteca de cédigos, datos de carreteras, etc. Seleccione el tipo de datos de importacién y el formato de importacién, y luego seleccione
el archivo de importacién para importar los datos relevantes. También puede importar los datos correspondientes a las funciones

correspondientes. como se muestra en 2.7-1, 2.7-2 y 2.7-3.

15
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é Import data 6 Import data é Format select

Data Type Points Database > Data Type Points Database > File Fermat
Choose Import File Format Choose Import File Format Cess format(dat), .
Point Name,Code Easting.Northing,Elevation
Local coordinates format(csvldatltxt) Local coordinates format(csvldatltxt) ,
Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code = Point Name,Northing,Easting, Elevation,Code Local coordinates format(csvldatltxt)

Point Name,Northing, Easting, Elevation,Code

rt Para Impor ; ;
N . o Geodetic coordinates format(csvidat|txt)
et Melar Distal Bier > Point Name,Latitude,Longitude,Altitude,Code

More

Lines Databasel(Lines File)

Lines Database(Coordinates
File)

Transformation parameters file
Code Library
Road Data

CAD Mapping

2.7-1 2.7-2 2.7-3

2.8 Exportar datos

Haga clic en [Proyecto] ->[Exportar datos]. Esta funcion es la misma que la funcion de exportacién en la base de

datos de puntos de coordenadas, excepto por la entrada de la funcién en diferentes posiciones, como se muestra en

2.8-1,2.8-2y 2.8-3.

< Export data & Format select

Export Path Program Storage/tSurvey/Export > Road section data
File Name Projectame > + File Format
Choose Export File Format Cass format(dat)
Point Name,Code, Easting Northing,Elevation
Cass format(dat)

Local coordinates format(txt)
Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code

Point Name,Code, Easting,Northing,Elevation

Export Para . =
Geodetic coordinates format(txt)

Distance Unit Meter > Point Name,Latitude Longitude Altitude,Code
Survey point data formatl(csv) Prompt
Point Name,Code Northing,Easting,Elevation,L
atitude, Longitude, Altitude,Local time Station )
Correction x,Station Correction y,Station Correction The file was exPOFtEd,succeSSfu“y’
do you want to share it?
AutoCAD format(dxf)

More

2.8-1 2.8-2 2.8-3

dieciséis.
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2.9 Configuracion del rango de levantamiento

Haga clic en [Proyecto] ->[Configuracion del rango de estudio], como se muestra en 2.9-1. Esta funcion
establece un cierto rango de coordenadas para determinar en tiempo real si la posicién actual esta dentro del
rango de la operacion de estudio de campo. Si excede este rango, recuerda de inmediato al usuario el alcance de

la operacién que ya se ha excedido, evitando que el usuario realice trabajos mas alla del alcance del trabajo.

La edicion y gestion del rango de levantamiento puede incluir agregar coordenadas, seleccionar lotes de la base de
datos de puntos, como se muestra en 2.9-2, e importar y exportar las coordenadas del rango de levantamiento; Se puede

obtener una vista previa del rango del area de estudio a través de una imagen de vista previa, como se muestra en 2.9-3.

é Survey Range Settings é Coordinate list selection é Survey Range Settings

Point Coordinates Preview Map Name >  |nput query keyword Point Coordinates Preview Map

D Select All(4) .
7 Pt1 Smooth Peint  T:2023-02-02 09:35114....

N:2562921.9633 Elev:22.1619
E:441774.4319 Code:

I/ Pt2 Smooth Point  T:2023-02-23 17:36:22.199
'_J N:2562925.4896 Elev:48.8652
E:441742.8568 Code:

7) P3 Smoocth Point  T:2023-02-23 17:36:26.3...
N:2562925.4925 Elev:48.8518

E:441742.8441 Code:
7/ Pt4 Smooth Point  T:2023-02-23 17:36:31.0...

[ ] N:25629254895  Eleva8.8528 b
E:441742.8609 Code: s

——pn
7/ Pt5 Smooth Point  T:2023-02-23 17:36:35....

N:2562925.4909 Elev:48.8474

E:441742.8484 Cade:
U/ Pt6 Smooth Paint  T:2023-02-23 17:36:48....
J N:2562925.4975 Elev:48.8547
E:441742.8605 Code:

v, Pt7 Smooth Point T:2023-02-24 16:43:12.599
N:2562925.7863 Elev:48.8798
E:441741.8063 Code:

e 7 Pt8 Smooth Point  T:2023-02-24 16:43:17.399
[ ] N:25629257983  Elev48.8920
E:441741.7823 Code:

10m
Button
EECIEE R
2.9-1 2.9-2 2.9-3

2.10 Red a tierra

Haga clic en [Proyecto] ->[Grid to Ground], como se muestra en 2.10-1. Esta funcién es para calcular el factor de correccién
de cuadricula de esta posicion a través de un punto de referencia, corregir otros puntos en la biblioteca de puntos de
coordenadas, hacer que los puntos de las coordenadas del levantamiento GNSS coincidan con los puntos de la estacion total y

exportar las coordenadas corregidas en la exportacién de datos. .
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6 Grid to ground

v @ (2

Name Pt28
Latitude N23°09'64.1162" "
Longitude E113°25'52.9516"
Altitude 22.8800
Elevation Scale Factor 0.9999964087
Grid Scale Factor 1.0000418662
Combined Scale Factor 1.0000382747

2.10-1

2.11 Configuracién de capas

Haga clic en [Proyecto] ->[Configuracion de capas]. Esta funcién es para importar un mapa de fondo como mapa

de referencia para operaciones topograficas, admitiendo formatos como dxf/dwg, shp y xml.
2.12 Configuracién del software

Haga clic en [Proyecto] ->[Configuracién de software], como se muestra en 2.12-1, 2.12-2, 2.12-3 y 2.12-4. Las configuraciones incluyen

configuraciones del sistema, configuraciones para compartir en la nube, configuraciones de voz y configuraciones de accesos directos.

Configuracion del sistema: como se muestra en 2.12-1, incluye principalmente configuraciones como Idioma, Codificacién

de texto y Estacién. formato, habito de orden de coordenadas, estilo de interfaz, direccién de pantalla, etc.

Configuracién de atajos: como se muestra en 2.12-4, las funciones correspondientes se activan mediante el teclado fisico
predefinido de la computadora portatil y se agregan las teclas de atajo, como se muestra en 2.12-5y 2.12-6. Seleccione la
funcién que necesita definir teclas de acceso directo. También puede mantener presionado y seleccionar para eliminar un

acceso directo definido.
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& Software Settings €& Software Settings & Software Settings

System Cloud Share Voice Shortcuts
Language English >
Text encoding ANSI >
Distance decimal 4 >
Angle decimal 4 >
Lat/Lon decimal 4 >
Station. Format 0.000 >
CAD Background Color White >
Coordinate order habit Northing,Easting >
Interface style Grid
Screen orientation Portrait >
Full screen display O
Enable location services O

System Cloud Share Voice Shortcuts System Cloud Share Voice Shortcuts

Server Address Default Server > Prompt tone

Private ID X Stakeout range error d)
Save Point — @)
Volume
Voice broadcast O

EEEE NI BT

2.12-1

System Cloud Share Voice Shortcuts

Co it List
®© Record point
Shortcut key value:Volume +

3 Survey Settings

Shortcut key value:Volume -

Shortcut key value

2.12-2 2.12-3

Function description Points Database > Function description Points Database >

? - (Please input) > Shortcut key value ? - (Please input) >

Function description

Antenna Parameters
Code Library Manager
Zoom in

Zoom out

Auto jump map center
Full Map

Display Map

Previous point

Next point

L atest Point

EICEEE I

2.12-4

2.12-5 2.12-6
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2.13 Acerca del software

Haga clic en [Proyecto] ->[Acerca del software], como se muestra en 2.14-1. La informacién de registro,

informacién de versién, informacién de derechos de autor, etc. del software.

Activacion del software: como se muestra en 2.14-2, ingrese el cédigo de autorizacién aqui o escanee el cddigo QR

del cédigo de autorizacién para activar el software.

Verifique la Ultima version: si hay una nueva version, aparecera un mensaje de nueva version y al
hacer clic en Actualizar se actualizara el software a la Gltima versién. Si no hay una nueva version, le

indicara que ya es la ultima version.

Comentarios: como se muestra en 2.14-3, para brindar un mejor servicio a los usuarios, si tiene
alguna pregunta durante el uso del software, puede enviarla a nuestra tecnologia aquiy le
brindaremos asistencia lo antes posible. . Nota: Deje su informacién de contacto (principalmente por
correo electrénico) y la descripcién del problema debe ser lo mas completa posible. Si hay archivos

adjuntos (iconos, videos, documentos, etc.), pueden enviarlos juntos. jGracias!

< About Software €& Software activation & Feedback

Activation ID  A09222101797061 = d)
Expiry date 2023-8-25(34**722064)

1 2 3 A B

4 5 6 c D

7 8 9 E F

0 Backspace

tSurvey For Android V1.0.20230626 o

Toknav Information Technology Co., Ltd
info@toknav.cn
www.toknav.cn

TransOut Activation Software activation

2.14-1 2.14-2 2.14-3
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llIDispositivo

En la interfaz principal del software, haga clic en [Dispositivo], como se muestra en 3-1y 3-2. El dispositivo incluye
funciones como comunicacién, mévil, base, estatica, precisién de inspeccién, informacién del dispositivo, configuracién

del dispositivo, reinicio de posicionamiento y registro del dispositivo.

Communication Rover Base Device Settings Device Function
Activation Activation
i p ’ 4
Static Device More
Information

S Bl 0O =

Project Device Survey Tools
3-1 3-2
3.1 Comunicacién

Haga clic en [Instrumento] ->[Comunicacién], como se muestra en 3.1-1. Seleccione el fabricante del dispositivo, el tipo de
modelo y el tipo de conexiodn, luego seleccione los parametros del dispositivo y haga clic en "Conectar" para completar la
conexion del dispositivo. Después de conectar exitosamente el dispositivo, regresara directamente a la interfaz principal del
software, como se muestra en 3.1-4. Ingrese la comunicacién nuevamente, como se muestra en 3.2-3, y haga clic en Detener

para conectar el dispositivo.

1. Fabricante del dispositivo: el software admite el acceso a dispositivos de posicionamiento desde multiples

Fabricantes de GNSS.

2. Tipo de conexién: incluya Bluetooth, WIFI, puerto serie, cliente TCP, etc., como se muestra en 3.2-2.
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3. Haga clic en los pardmetros del dispositivo para ingresar a la busqueda y seleccién de Bluetooth, como se muestra en 3.1-5.
Puede hacer clic en el dispositivo para seleccionar el dispositivo al que desea conectarse. La lista de dispositivos de uso

comun mostrara los 5 dispositivos con la frecuencia de conexion mas alta.

4. Una vez que el dispositivo se haya conectado correctamente, haga clic en "Depurar" para ver los datos de comunicacién.
entre el software y el dispositivo, como se muestra en 3.1-6. Puede enviar comandos de depuracién del dispositivo al dispositivo

y solucionar problemas relacionados con el posicionamiento del dispositivo a través de datos de comunicacion.

Device manufacturer TokNav > Device manufacturer TokNav > Bluetooth Device li
Model Type RTK(TIOProIT‘\OPlus/TEtTSLi.tr;J:)Tsr?;; X Model Type RTKIT10Pro/TIOPlUS/ TS/TELite) > *, 232266846000076
14:00:20:03:82:69
Connection type Bluetooth > Connection type Bluetooth >
*) Z232216861001195
Device Para Device Para CO:FB:F9:7D:79:63
o on0a17 *J Z30516867010049
*) Z£33166861025949 S *} Z23301686100001 5 O BTESRaEDD
00:03:7F:0F:A7:89 Connection type :6C

*) 732426861007442

Bluetooth 14:00:20:15:B6:B6
. ») 231446869014472

UsB 14:00:20:03:7C:37
TCP Client
e *3 733073660005043

14:00:20:15:A6:F5
Debug *, Z33016861000017

00:02:5B:04:06:6C

3.1-1 3.1-2 3.1-3
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Hooz @ M e i
EED * < Communication é Communication Debug Shared
Agel  V:0.024 31/41 ggy

Device manufacturer TokNav > Common Commands >

B

Communication Rover Base = —

-
)
.

RTK(T10Pro/T10Plus/T5/T5Lite

Model Type ' -z

Input Command |

Connection type Bluetooth » RXD |7 \ ave
POLITIAIY, D, 1, £,0,4,4,0,1M,10,£U,£7,IU,IL,L.£,U

Diavice Para [#,  $BDGSAM,3,36384041465960,,,2.2,0.8,
$GQGSAM,3,194,195196,199,,.,,.,,2.2,0.8,21°3

-

Static Device Inspection *) 733166861025949
luizatcy eLlins. 00:D3:7F0FAT:89 $INS.NAVI,075014.00,0.00000000,0.000000

00,-0.00279796,-0.00645713,0.0505265,0.01

@
(E)

2 $INS.NAVI,075014.20,0.00000000,0.000000
Device Settings Device Function 00,-0.00279796,-0.00645713,0.0505265,0.01
Activation Activation

#INPUT,DIFFERENCE,OK*45

$INS.NAVI,075014.40,0.00000000,0.000000!
00,-0.00279796,-0.00645713,0.0505265,0.01

$INS.NAVI,075014.60,0.00000000,0.000000
0,-0.00279796,-0.00645713,0.0505265,0.011.

#BESTPOSA,COM1,0,0.0,FINE,2259,28233.00
541,31.208,-6.722,WG584,0.0074,0.0085,0.0%
$GPVTG,251.40,T,251.40,M,0.006,N,0.010,K,A

$INS.NAVI,075014.80,0.00000000,0.000000
0,-0.00279796,-0.00645713,0.0505265,0.011.

N = A=
10

3.1-4 3.1-5 3.1-6
3.2 movil

Haga clic en [Dispositivo] ->[Rover], como se muestra en 3.2-1. El equipo de posicionamiento GNSS puede
calcular coordenadas de posicionamiento recibiendo sefiales de satélite. En ausencia de otras condiciones, debido
a la influencia de la atmésfera en la sefial, el equipo de posicionamiento solo puede obtener la posicién
coordinada de una solucién de un solo punto, con baja precisidn. Para garantizar que el GNSS pueda obtener
posiciones de alta precision, ademas de recibir sefiales de satélite para calcular la posicién, el equipo GNSS
también necesita recibir sefiales de otro equipo GNSS fijo cercano, utilizando la sefial de otro dispositivo como
sefial de referencia, ya que la influencia del La atmoésfera en la sefial es basicamente consistente dentro de un
area determinada, dos conjuntos de GNSS pueden calcular posiciones de alta precisiéon cuando se conoce la
posicién de las coordenadas de la sefial de referencia. El dispositivo GNSS de posicién fija se denomina estaciéon de
referencia y el dispositivo GNSS de posicién no fija se denomina estacién moévil. En comparacion con la sefial
satelital GNSS de la estacion movil, los datos transmitidos desde la estacién de referencia se denominan datos
diferenciales. El método de transmisién de datos se denomina enlace de datos. La configuraciéon del modo de
estacién movil es configurar GNSS como una estacién mévil y configurar ciertos parametros para transmitir la
sefial satelital GNSS de la estacidn de referencia al dispositivo GNSS a través de ciertos métodos, de modo que el

dispositivo GNSS pueda obtener posiciones de posicionamiento de alta precisién.
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Ademas de la configuracion de transmision de datos diferencial, también se pueden configurar parametros basicos
como el angulo de corte de GNSS y si se habilita PPK. Haga clic en el contenido del parametro basico para ingresar a la
interfaz de edicién de parametros, como se muestra en 3.2-2. Cuando el angulo de altitud es inferior a un cierto valor, se
puede configurar para que no reciba la sefial del satélite. En el caso de una diferencia de sefal de satélite de angulo bajo,
resulta beneficioso para el calculo de precision. El parametro PPK registra los datos de observaciéon GNSS originales en el

receptor GNSS y utiliza un algoritmo de posprocesamiento para calcular coordenadas de alta precision.

< rover mode Sertings

Basic para — Cut-off Angle 5 >
Cut-off Angle:15 AGE:60 .
Disable PPK ‘ AGE S0 >
Datalink Settings Record raw data O
Data Link Internal Radio >
Channel:2 Frequency:464.125

Protocol: TrimTalk 450S

Base Coordinates Change Alert @

3.2-1 3.2-2

El objetivo principal de configurar los parametros de datos diferenciales es transmitir los datos diferenciales de la
estacion de referencia al dispositivo actual de una manera determinada, proporcionando las condiciones de calculo
necesarias para que el dispositivo resuelva coordenadas de alta precision. El método Datalink incluye radio interna, red

de dispositivo y red telefdnica, etc.

1. Radio interna: Como se muestra en 3.2-1, se refiere a la radio interna del equipo GNSS que
Recibe datos diferenciales de la estacion de radio segun un determinado protocolo y frecuencia para un
calculo de alta precisién. Haga clic en los parametros para modificarlos y editarlos, como se muestra en
3.2-3. Es necesario asegurarse de que el protocolo y la frecuencia de la estacion de radio sean consistentes
con el protocolo y la frecuencia de la estacion transmisora para poder recibir datos de radio normales. Si la

frecuencia correspondiente al canal no es consistente con la frecuencia del canal del
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estacion transmisora, puede hacer clic en "Configuracién de radio predeterminada" para modificar la frecuencia
correspondiente a cada canal de la estacion de radio, como se muestra en 3.2-4. Haga clic en el icono para seleccionar la
configuracion de frecuencia del canal correspondiente de la lista de administracién de canales predefinida, como se

muestra en 3.2-5.

2. Red de dispositivos: como se muestra en 3.2-6, se refiere a la red de tarjetas SIM de dispositivos GNSS que
obtiene datos diferenciales de una direccién de servidor especifica de acuerdo con un determinado protocolo para
calculos de alta precision. Haga clic en los parametros para modificarlos y editarlos, como se muestra en 3.2-7. El modo
de conexién es un protocolo de transmisidn de datos diferencial, generalmente compuesto por NRTIP, clientes TCP, etc., y
se ingresan los parametros de conexién como la IP del servidor, el puerto, el nombre de usuario y la contrasefa. La red
SIM es una red dedicada y es necesario configurar los parametros APN. Los parametros del servidor CORS se pueden
seleccionar de la lista de administracion del servidor, como se muestra en 3.2-8. Después de configurar correctamente la
direccion del servidor, obtenga una lista de puntos de acceso y seleccione el punto de acceso correspondiente para
obtener datos diferenciales. Los puntos de acceso se pueden obtener no sélo a través de la red principal, sino también a

través de la red correspondiente del teléfono mévil si hay una red disponible.

3.Red telefénica: como se muestra en 3.2-9, se refiere a la obtencion de datos diferenciales de una determinada
direccion del servidor a través de la red del dispositivo donde se encuentra el software de acuerdo con un
determinado protocolo, y luego enviarla al dispositivo a través de la conexiéon de comunicacién entre el software y
el dispositivo GNSS para un calculo de alta precision. Haga clic en los parametros para modificar y editar los
pardmetros. La configuracién de pardmetros es similar a la de la red host, sin necesidad de configurar pardmetros
APN. Después de configurar los pardmetros, obtenga el punto de acceso, seleccione el punto de acceso que
necesita conectarse, como se muestra en 3.2-10, y conéctese para obtener datos diferenciales. Haga clic para
"Iniciar" la conexion. Si la configuracidn es correcta, la barra de progreso de recepcién de datos se movera. Si la

barra de progreso no tiene datos, debe confirmar si la configuracién del parametro es correcta.

Nota: El enlace de datos de radio se puede configurar para indicar si las coordenadas de la estacién base han
cambiado. Esto se debe principalmente a que la estacion de radio transmite de manera unidireccional y puede haber
multiples fuentes de transmision de radio en la misma frecuencia, lo que puede causar interferencias en la sefial de
radio. Si se reciben otras sefiales, puede causar un posicionamiento inexacto y recordar a los usuarios que verifiqueny

confirmen.
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€ Parameter Settings €& Default radio settings € Radio Channel Management

Internal Radio
Channel 1> 1
Frequency

Protocol TrimTalk 4505 > z

Radio Channel Se

tting :'E Content List
463125 Stonex
438125 440125 441125 442125
464125 443125 444125 446125 447125
UniStrong
465125 441 442 443 444
445 446 447 448
466125 South
e aoe 463125 464125 465125 466125
463.625 464625 465625  466.625
464.625 HiTarget-460
459325 459425 459525  459.625
465,625 459725  459.825 459925  460.025
HiTarget-445
466.625 445125 445225 445325 445425
263,575 445525 445626 445725  445.825
’ HiTarget-230
46375 230725  230.825 230925  231.025
231125 231225 231325 231425
465.375 ComNav
45505  456.05  457.05 458.05
466.375 459.05 460.05 461.05 462.05
HuaCe
465,875 456,05 45655 45705 458.05
o 45905  460.05  461.05 462.05
Topcon

3.2-3
€ Rover mode settings
-

Bas ara A ice Inter
Cut-off Angle:5 AGE:60 y Connect Mode
Disable PPK

CORS Setting

D: Settings #

. : IP
Data Link Device Internet >
Connect Mode:NTRIP Port
IP:rove.devecent.com Server Port:2010 >
User:u Password:****** User

MountPoint Get Password
MountPoint 232073569026218 > Network mode
Phone internet access O APN Settings
Base Coordinates Change Alert(VRS please (D Narns
close)

User
Password

e Parameter Settings
Device Internet

3.2-4 3.2-5

< server manager

Content List

NTRIP > z
IP:120.77.83.81 Port:6060
-
— User:* Password:*

rove.devecent.com X

2010

SIM >

3.2-6

3.2-7 3.2-8
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6 Rover mode settings é Rover mode settings

o Basic para —
Cut-off Angle:5 AGE:60 Cut-off Angle:5 AGE:60 <
Disable PPK Disakle BBK
34 : S MountPoint iy P
Data Link Phone Internet > Data Z232073569026218 X et »
Connect Mode:NTRIP Conr 732073569026218
IP:rove.devecent.com Server Port:2010 IP:rov >
User:u Password:****** User Z32073569026584

Moun - 732073569026606 et

MountPoint Z32073569026218 Mour 732073569026617 218 >

Recel 735073569026674

/
- | /7 732073569026685 F
(4688 | Il st [ (%
\__ 4 |\ Z32073569026709
=4
e Courdimates Chance Aler(URS o pae 232073569026801
ase Loordinates ange Aler peasedj ase ()
close) €958 732073569026812
7320735A90?2AR23

3.2-9 3.2-10

3.3 Bases

Haga clic en [Dispositivo] ->[Base], como se muestra en 3.3-1. Esta funcion sirve para que el equipo GNSS sirva como
estacion de referencia para enviar datos de informacién satelital a través de un método determinado y proporciondrselos al
movil para su recepcion, proporcionando condiciones de calculo de alta precision. Es necesario configurar los parametros de

condicidn inicial, modo de inicio y pardmetros de transmisién de datos de la estacién de referencia.

Nota: Durante el inicio de la estacion base, el dispositivo no puede moverse; de lo contrario, puede

causar errores en las coordenadas calculadas por el mévil.

Las condiciones de inicio incluyen parametros como ID de base, angulo de corte, modo Diff, limite PDOP,
inicio retrasado, etc. Haga clic en el contenido del pardmetro para ingresar a la interfaz de edicion de parametros,
como se muestra en 3.3-4. Los formatos de datos diferenciales incluyen formatos de codificacién de datos

diferenciales de uso comun, como RTCM2.3, RTCM3, CMR, CMR+, DGPS, RTCM3.2, etc.

El modo de inicio incluye inicio de punto Unico, inicio de coordenadas base de entrada y inicio de uso de

coordenadas de punto actual.

1. Inicio de punto Unico: se refiere al dispositivo GNSS que genera datos de transmision diferencial basados

en el valor de posicionamiento actual (con baja precision) para la coordenada de inicio;
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2. Ingrese el inicio de las coordenadas base: como se muestra en 3.3-2, se refiere a la ubicacién donde se iniciaron las primeras
El usuario configura el dispositivo. El usuario conoce la posicién de las coordenadas de antemano y utiliza este valor de
coordenadas como coordenada de inicio para generar datos de transmisién diferencial; Haga clic en el contenido del pardmetro
de coordenadas para ingresar a la interfaz de edicién de parametros, como se muestra en 3.3-5. Puede hacer clic en el icono de
levantamiento para medir un punto en tiempo real, o puede hacer clic en el contenido de las coordenadas para seleccionar un

valor de coordenadas de la biblioteca de puntos.

3. Utilice el inicio de las coordenadas actuales: como se muestra en 3.3-3, consulte el punto en tiempo real recopilado por
el usuario en funcién de los datos de posicionamiento del dispositivo GNSS actual y determinadas condiciones de
recopilacién y medicién. El punto en tiempo real se activa segun el método de activacién de coordenadas especificado.

Haga clic en el contenido del parametro para ingresar a la interfaz de ediciéon de parametros, como se muestra en 3.3-6.

Los parametros de datos diferenciales se refieren principalmente a la transmision de datos diferenciales emitidos
por el dispositivo después de iniciar la estacion base, que la estacion movil recibe y utiliza a través de ciertos métodos,
incluida la red del dispositivo, la radio interna, la radio externa y una combinacién de transmisor dual. La configuracién de

los parametros es similar a la de las estaciones moviles, con las siguientes diferencias:

1. La radio interna tendra potencia de transmisién y cuanto mayor sea la funcidn de transmisién,

cuanto mayor sea la distancia de funcionamiento y mayor sera el consumo de energia.

2. En el protocolo NTRIP de la red del dispositivo, la estacion de referencia es el punto de acceso que inicia
transmisién, mientras que la estacion movil obtiene una lista de puntos de acceso y selecciona el punto de acceso de la estacién

base correspondiente para conectarse, como se muestra en 3.3-2.
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6 Base mode settings é Base mode settings é Base mode settings

Base ID:666 Diff Mode:RTCM3.2

Cut-off Angle:15

Start Up Mode Single Point >
PPK para

Disable >

Data Link

Internal Radio >

Channel:7 Frequency:465.625
Protocol:TrimTalk 450S Power:Low

Base Setup Para — Base Setup Para = —
— -
Base ID:666 Diff Mode:RTCM3.2 Base ID:666 Diff Mode:RTCM3.2
Cut-off Angle:15 Cut-off Angle:15
Start Up Mode Single Point > Start Up Mode Input Base Coordinates >
PPK para Lat:N23°09'53.9816"  Altitude:11.3564

Long:E113°25'52.9793" Ant. H(m):0.0791
PPK

para

Disable >

Data Link

Device Internet >

Connect Mode:NTRIP

IP:120.77.83.81 Server Port:6060 > Data Link ExtemnaliBadio i
Password;™***** Baud Rate:115200 >
Base access point Z33046861000017

. Set Base . Set Base ; Set Base

3.3-1

Base ID 666 X

Diff Mode RTCM32 >
Cut-off Angle 15 >
PDOP Limit 3.0 >

3.3-2 3.3-3

6 Base Setup Para 6 Input Base Coordinates é Settings

e Coordinates @

Latitude N23°09'53.9816 Solution Limit EIXED
Longitude E113°25'52.9793" >
Altitude 11.3564 HRMS Limit 0.05 >
na Parameters
VRMS Limit 01 >
Antenna Measured Height(m) 0
PDOP Limit 3 >
Antenna Measurement Type Pole Height >
AGE Limit 5
Antenna Height 0.0791
Smooth
Average GPS Count 15 >

Save survey point to point library at the i)
same time

Antenna Paramet
Antenna Farameters

Antenna Height 0+0.0791m >

3.34

3.3-5 3.3-6
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3.4 Estatico

Haga clic en [Dispositivo] ->[Estatico], como se muestra en 3.4-1y 3.4-3. Esta funcién es para almacenar los datos de
observacion satelital originales del equipo GNSS/ RINEX302/ RINEX303/ RINEX304/ RINEX305 en el archivo del disco de
configuracién, como se muestra en 3.4-2, registrar los datos de observacién durante un periodo de tiempo y utilizar
posprocesamiento estatico. Software para calcular posiciones de coordenadas de alta precision, generalmente utilizado para la
recopilacién de puntos de control. Es necesario configurar el nombre del archivo estatico, el limite PDOP, el angulo de corte, el

intervalo de grabacion, los parametros de la antena y otras condiciones de grabacion.

H:0.478

FIXED H:0.009 @ H DGNSS  H:0
A V:1.257 25/41

Age5b1 V:0.019 314 2 A Vi1.265 25/41

Options Settings

Point name 1234 Point name 1234 Point name 1234
PDOP Limit 30 > PDOP Limit 30 > PDOP Limit
Cut-off Angle 15 > Cut-off Angle 15 > Cut-off Angle 15 >
Collection Interval HZ > Collection Interval HZ > Collection Interval HZ
Data Format GNSS > Y Data Format ss > Data Farmat GNSS >
Observation Time 15min > Obse GNSS min > Observation Time 15min >
Execute after completion Switch to rover > Exect RINEX302 wer > Execute after completion rover
Anter RINEX303
Antenna Measured Height 0 Anter RINEX304 0 Antenna Measured Height 0
Antenna Measurement Type Vertical height > Anter RINEX305 ight > Antenna Measurement Type Vertica
Antenna Height 0.0791 Antenna Height 0.0791 Antenna Height 0.0791
15:10
3.4-1 3.4-2 3.4-3

Nota: Durante el periodo de grabacion estatica, no se permite que el dispositivo se mueva, de lo contrario puede

causar errores en las coordenadas calculadas por el posprocesamiento.
3.5 Precisioén de la inspeccion

Haga clic en [Dispositivo] ->[Precisién de la inspeccidn], como se muestra en 3.5-1. Esta funcidn sirve para utilizar la funcién
de levantamiento IMU en una posicién fija para recolectar una cierta cantidad de puntos de medicion de inclinacion, calcular la
diferencia maxima en las coordenadas de los puntos recolectados y asi reflejar la precision del equipo usando la funcién de
levantamiento IMU. Si los resultados de la prueba muestran poca precisién, la funcién de calibracién de la varilla central se puede

utilizar para corregir el error de estudio de la IMU causado por el error de la varilla central, como se muestra en 3.5-2.
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- FIXED H:0 . -
& Inspection € Pole calibration
33/43

Antenna Height 1.6+0.0791m > Antenna Height 1.6+0.0791m >
Average GPS Count 60 > calibration steps:

1. In the case where the solution status is
Average GPS Interval 1 Ready, Click Start to calibrate.

2. Fix the pole tip and shake the receiver

Exclusion abnormal point

0 > back and forth to collect 50 points.
ratio(%)

3. The pole tip does not move, Rotate
the person and the receiver 90 degrees
around the pole at the same time, and
continue to step 2 until the four directions
are completed.

A Direction
FIXED(Finit)

3.5-1 3.5-2
3.6 Informacion del dispositivo

Haga clic en [Dispositivo] ->[Informacién del dispositivo], como se muestra en 3.6-1. Esta funcién le permite ver la

informacién basica de los dispositivos GNSS, como el nimero de serie del dispositivo, la versién del firmware, el tipo de GNSS y

é Device Information

el nimero de serie de GNSS.

Serial Z33046861000017
Firmware Version M68-FMW3.2.408.2304.1658
Current DataLink Phone Internet
Battery Power 62%
Expiry date 20230707
Antenna Parameters
ZX-M68-K8T7
R:71.7 mm H:0 mm
HL1:791 mm HL2:779 mm
3.6-1
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3.7 Configuracion del dispositivo

Haga clic en [Dispositivo] ->[Configuracién del dispositivo] para configurar algunas funciones del dispositivo, como se muestra en

3.7-1,3.7-2y 3.7-3.

€ Device Settings € Device Settings € VPN Settings

:;:iﬂg:‘\cr;g data output HZ > ::23::29 data output HZ > GPRS {)
IMU Sensor output frequency SHZ > IMU Sensor output frequency SHZ > APN Setting EE
UGypsophila Function — @) UGypsophila Function — ) Name
Enable Voice e Enable Voice — @) Leer
WIFI Connect Mode Master > WIFI Connect Mode Client > Fasewot @
Name 3304686100007 Name DEVECENT. =
—— ", WIFI Connect Mode Enabled @
Close P zxvpn.devecent.com
Master Port 8222
Client Network TEST
User ZXvpn
Password ~ sesss
Status DISABLE
P

3.7-1 3.7-2 3.7-3
3.8 Activacién del dispositivo

Haga clic en [Dispositivo] ->[Activacién de dispositivo], como se muestra en 4.8-1. Si el dispositivo GNSS ha
caducado, puede obtener el cédigo de autorizacién de registro del distribuidor y autorizar el registro del

dispositivo aqui.
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é Device Activation

Device Serial no Z33046861000017
Registration Date 20230707
om
(]

1 2 5 A B

4 5 6 c D

7. 8 9 E P

0 Backspace

3.8-1

3.9 Otros

1. Haga clicenel en la barra de titulo del software para ingresar el cédigo compartido o escanear los datos del cédigo QR

compartido por otros dispositivos, como se muestra en 3.9-1.

2. Haga clicenel en la barra de titulo del software para ingresar a la funcién de configuracién de comunicacién, como

se muestra en 3.1-4.

3. Hagaclicenel en la barra de titulo del software para ingresar y ver las coordenadas de posicionamiento
salida por el dispositivo, como se muestra en 3.9-2. Puede alternar entre ver informacién de la estacién base e
informacién de catadlogo y mapa estelar, como se muestra en 3.9-3, 3.9-4 y 3.9-5. Debido a la falta de parametros
de antena de transmisién para la estacién base en los datos diferenciales, sélo se transmiten las coordenadas del
centro de fase de la transmisién de la estacién base. Para obtener las coordenadas terrestres correspondientes al

inicio de la estacion base, se pueden ingresar los pardmetros de la antena correspondientes a la estacion base.

4. Haga clicen el en la barra de titulo del software para ingresar y ver la recepcién satelital del dispositivo

informaciéon, como se muestra en 3.9-5.
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5. En el mapa estelar y el catdlogo, haga clic en "Configuracién" en la barra de titulo para configurar el interruptor del sistema satelital.

como se muestra en 3.9-6.

en la barra de titulo del software para ingresar a la configuracién mévil, como se muestra en 3.2-1.

(— Satellites information 6 Satellites information

6. Haga clicen el

20230921

Detail Base SAT Info  SAT Map Detail Base SAT Info  SAT Map
| = Q Share code s
] | — Solution Status ~ FIXEDI(Finit) (G7+R6+C19/42) Base ID 0 Distance to Ref2204...
S °09" o B N23°09'56.9271" N 2563015.0205
Cammlinication Rover ) code B N23°09'539815" N 2562923.6214 : 5

. L EN3°25'529793" E 4417743893 L EN325'459575" E 441575.0090
’ “a a H 97429  Elev 9.7429 H 33.7507 Elev 33.7507
i / =
Static Inspection Device Speed 0.0090 Heading 8247 Local time 2023-04-23 17:03:32.000
accuracy Information
PDOP 1.3000 HRMS 0.0083 Antenna Height 0.0000+0.0000m
a i 3 HDOP 11000 VRMS 0.0154
" . VDOP 11000  AGE 1
Device Settings Device Function
Activation Activation

Inclination Angle 77°10'48.4625"

3

Projection Angle

358°48'04.6108"

UTC time 2023-04-23 09:10:32.200
Restart Local time 2023-04-23 17:10:32.200
Pasitioning
Distance to Ref 220.4567m
oe G
oo O % Base Antenna Save
Project Device Survey Tools Parameter
3.9-1 3.9-2 3.9-3
(— Satellites information Settings é Satellites information Settings (— Satellites System
Detail Base SAT Info SAT Map Detail Base SAT Info SAT Map GPS @
L1444 L2:40.3 L5:0 -
GLONASS — @
& Elevation:31  Azimuth:231  Used
L1:44 L2:42.8 L5:0
G06 _ ‘ BEIDOU — @)
Elevation:42  Azimuth:25  Used
@h 1428 L2:40.7 L5:0 GALILEO — @)
Elevation:28  Azimuth:70  Used
o U462 L2:45.5 L50 SBAS O
Elevation:43  Azimuth:322 Used
Qzss a
G17 L1:44.7 L2:42.7 L5:0
Elevation:39  Azimuth:115  Used
L1:45.3 L2:421 L5:0
G19 . ,
Elevation:60 Azimuth:91  Used
L1:45.4 L2419 L5:0
G20 2 P
Elevation:56 Azimuth:254 Used
L1:38.6 L2:37.7 L5:0
] 50
Elevation19  Azimuth:32  Used
, L1:485 L2:46 L5:0 -
Elevation:62 Azimuth:78  Used
L1:479 L2:45.2 L50 i
Elevation:42  Azimuth:174  Used
L2:411 L5:0 %
Azimuth:252  Used
L2:41.3 L5:0 1
Elevation:26  Azimuth:71 Used
] L1457 L2456 LSO DGOE G G20 RO4 R18 EDB E27 CO3 CO7 C13 C27 C36 C40 Q02 QO7
Elevation:39  Azimuth:12  Used W LYB! W L2/B2 W LS/BS
4 2 : : OK
3.9-4 3.9-5 3.9-6
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IVEncuesta

En la interfaz principal del software, haga clic en [Encuesta], como se muestra en 4-1y 4-2. El levantamiento incluye
funciones de aplicacién y levantamiento basadas en posicion de alta precisién, como levantamiento de puntos, levantamiento de
detalles, levantamiento de puntos de control, replanteo de puntos, mapeo CAD, replanteo CAD, levantamiento de polilineas,
levantamiento de poligonos, replanteo de lineas, replanteo DSM, disefio y replanteo de carreteras, eléctrico. Levantamiento de

lineas, replanteo de torres eléctricas, personalizacion de funciones y otras funciones.

FIXED Ho.012 @ | <
Agel Vi0.022  31/41 ggy

et al
I b / @
g @ g m" A
Point Survey  Detail Survey  Control Point Polyline Survey Polygon Survey  Electric Lines
Survey Survey

3 A

Point Stakeout ~ CAD Mapping  CAD Stakeout Electric Towers

Stakeout
i .! i.]
22/ l ‘

Line Stakeout = DSM Stakeout Stake Road

TR

3“
)
@®

Function
Customization

19 )
=
Project Device Tools
4-1 4-2

4.1 Encuesta de puntos

Haga clic en [Encuesta] ->[Encuesta de puntos], como se muestra en 4.1-1. Registre y almacene la salida de
posicionamiento del equipo GNSS en una biblioteca de puntos de coordenadas de acuerdo con ciertas limitaciones de precisién.
En la interfaz de levantamiento de puntos, la barra de titulo muestra la informacién basica de la salida de posicionamiento del
dispositivo GNSS actual, incluido el estado actual de la solucién, el retraso diferencial, HRMS, VRMS y otros valores de evaluacién
de la precisién del posicionamiento, asi como el nimero de datos recibidos. satélites. Debajo de la barra de titulo se encuentra la
barra de estado para mostrar otra informacion importante. El contenido mostrado se puede configurar de acuerdo con la

atencién del usuario en la configuracion. En el levantamiento de puntos, la visualizacién predeterminada es la
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Informacion de coordenadas y distancia de la estacién base. El area central es la informacién de dibujo de datos de la encuesta y

también se puede mostrar el mapa de red. La brujula electrénica en la esquina superior derecha del drea de dibujo se muestra

como una brujula en el cuaderno, lo que hace que sea conveniente para los usuarios determinar la direccion cuando sea

necesario. La esquina inferior izquierda del drea de dibujo es la visualizacién de la adquisicién de funciones. Estos menus de

funciones también se pueden mostrar aqui para operar rdpidamente ciertas funciones de acuerdo con las necesidades del

usuario en la configuracion. La barra de escala del dibujo se muestra en la esquina inferior derecha del area, y el icono sobre la

barra de escala es el botén de activacién de la funcién de adquisicién de levantamiento. Este botdn se puede mover segun los

habitos de uso del usuario y colocarse en un lugar mas conveniente para su operacién. Haga clic en el botdn para iniciar la

funcién de encuesta, como se muestra en 4.1-2. Debajo del drea de dibujo se encuentran los nombres de los puntos de atributos

y las posiciones de entrada de codificacion, asi como la configuracién de la altura de la antena y la entrada a la base de datos de

puntos.

FIXED
Agel Vi0.014  32/44 4
H:9.7569
Base distance:220.4534
Pt. Elevation diff.:-1.5995

180°

190° t 2706

H:0.008 @

N:2562923.6214
E:441774.3872
Pt. H dist.:0.0017

P07
PH
£5130

Pt26

p2s  PUB

XM
M= a1 &

t Z
Name Pt31 X Code EE
Antenna Height 1.6+0.0791m >

4.1-1

Haga clicen

N:2562923.6225
E:441774.3862
Pt. H dist.:0.0019

& ™\ FIXED 0008 ¥
| Agel V0.0 32/44 g
H:9.7479
Base distance:220.4529
Pt. Elevation diff..-1.6085

180

80 !. 270

P17

Pt
Z3k
P2l
Collecting<3/5>

/ P25 B

)

Code s

Name Pt31

Antenna Height 1.6+0.0791Tm

4.1-2

FIXED Ho0008 W

Agel V:i0.014
H:9.7509
Base distance:220.4512
Pt. Elevation diff.:0.0012

180°

70° ! 270}

32143 1
N:2562923.6214
E:441774.3841

Pt. H dist..0.0023

P17

/ line
/‘ arc
I:I square

| /\J polyline
; .C:] polygon
E square center

rect rect center
(I (55}

/x O circle 2p | O circle 3p
a \f\ Spline 3 CAD layer

A
CETHESS)

Setings Q
Z o

Name Pt32 X Code EE
Antenna Height 1.6+0.0791m

4.1-3

para ingresar al levantamiento CAD, como se muestra en 4.1-3. Durante el proceso de levantamiento de puntos,

se pueden dibujar en tipos de graficos de datos como lineas, polilineas, arcos, poligonos, circulos, spline, etc.

O

Hacer clic

para ingresar a la interfaz de configuracion de la encuesta, como se muestra en 4.1-4. Establecer la coleccién

limitaciones para la encuesta y la recopilacién aqui, como el estado de la solucién, el limite HRMS, el limite VRMS, el limite PDOP,

el retraso diferencial, etc. Los usuarios pueden establecer el limite seguin los requisitos de precision del trabajo.
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Establecer el nimero de puntos de suavizado consiste en recopilar varios puntos de posicionamiento y calcular el valor promedio para
indicar la precisién. Ademas, también puede configurar nombres de puntos predeterminados y codificaciéon predeterminada. La
configuracién de visualizacién de informacién es para configurar el contenido de visualizacion de la barra de informacién de estado, que
los usuarios pueden mostrar de acuerdo con su configuracion de informacion clave, como se muestra en 4.1-5. La configuracién del
menu de funciones se refiere a que los usuarios muestran las configuraciones de funciones mas utilizadas en la barra de menu izquierda
de acuerdo con sus necesidades durante el proceso de tarea, lo que permite a los usuarios acceder rapida y comodamente a ciertas
funciones, como se muestra en 4.1-6. Estas funciones incluyen: levantamiento de inclinacién, visualizacién de mapa, centro de mapa de
salto automatico, mapa completo, toma de punto de pantalla, texto CAD, medida de longitud y &rea, configuracién de color de fondo,

configuracién de capa CAD y otras funciones. Haga clic en el icono de menu a la izquierda para activar las funciones correspondientes.

Haga clicen - para ingresar a la funcién de base de datos de puntos, donde puede ver el estado de la encuesta
puntos.
@i;)l
Haga clic en para centrar automaticamente la posicién actual y mostrarla en la pantalla. Hacer clic

nuevamente para rotar automaticamente el mapa segun la direccién de progreso.

el

oy

Haga clicen para activar/desactivar la funcién de estudio de inclinacién.

. .z . o T . [
Los puntos de recopilacién de encuestas generalmente requieren la entrada de nombres y cédigos de puntos. Al hacer clic en le permfe
seleccionar el cédigo preestablecido en la biblioteca de cédigos para completar rdpidamente los atributos de las caracteristicas del terreno, como
se muestra en 4.1-7. Si hay muchos cédigos en la biblioteca de codificaciéon que se usan con frecuencia, se mostraran en el frente para que los

usuarios los seleccionen rapidamente.

Haga clic en el contenido de la pantalla de altura de la antena para modificar y editar la informacién de la altura de la
antena, como se muestra en 4.1-8. La configuracion de la altura de la antena consiste en restar la coordenada del centro de fase
del GNSS de la altura de la antena para obtener la posicion real del objetivo de medicién en tierra. Si la informacion de la antena
es incorrecta, al hacer clic en la informacién de la antena se puede seleccionar el tipo de antena correcto en la administracion de
antenas (se usa cuando los dispositivos GNSS no generan informaciéon de la antena o cuando se usan antenas externas), como

se muestra en 4.1-9.

37



Documentacién del software tSurvey

Settings Display Info Tool Bar Settings Display Info Tool Bar Settings
[ g Display ltem disp
o 5 N:2562923.6203 H:9.7459 .
Solution Limit FlACD E:441774.3831 Base distance:220.4512 i/ TiltSurvey
Pt. H dist.:0.0038 Pt. Elevation diff..-0.0038
HRMS Limit 0.05 > i (J) oisplay Map
VRMS Limit 01 > Long Bt ..® Auto jump map
h center
PDOP Limit 3> Altitude Ant. H [x] Full Map
AGE Limit (ST Forward azimuth Speed
0otk Time Point dist.
Survey delay 0 > oN of
PDOP HDOP
Average GPS Count 5
VDOP Inclination Angle

Projection Angle

The survey confirmation page pops up O
Remind when there is same point name ()

Point Name
Point Name Increment 12>

Point Code
Default Code Same as last point >

Height

88

O

Display Info

Tool Bar

G’)\ Zoom in
(’3\ Zoom out

/ Take screen point

\. Pointer Catch

CAD Text

/? Map Navigation

Length&Area
Measure

Distance&Height
& Diff Measure

(2 Angle Measure
-’3.9 Undo last point
% Background layer

Bg CAD Background

Color
X

Point style[Survey

oint]

4.1-5

N:2562923.6192 H:9.7419 . Goritart
E:441774.3811 EEi ey /ntenn2 Measured Heightlm) 15X
Pt. H dist..0.0061 Pt. Elevation diff..-0,0078 none
1 o} Antenna Measurement Type Pole Height >
Q0% l
Antenna Height 1.6791 ZX-M68-K8T7
- R:71.7 mm
LR i HL1:79.1 mm
ZX-M68-K8T7
R:71.7 mm H:0 mm >
P HL1:79.1 mm HL2:779 mm
6 Select Code Settings
testl -0 test2
— ABOO2 AE140
test3 test4
AE141 O AE142
ptzs  PUB

= A

P oF

ey B £ .

Name Pt32 X Code EE

Antenna Height 1.6+0.0791m >
4.1-7

4.1-9

4.1-6

é Antenna Parameters é Antenna Parameters Management

H:0 mm
HL2:779 mm
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4.2 Encuesta detallada

Haga clic en [Encuestal->[Encuesta detallada], como se muestra en 4.2-1. Esta funcién es similar a la encuesta de
puntos, pero no existe una interfaz grafica para la encuesta de puntos, lo que proporciona una visualizacién mas concisa

e intuitiva del contenido necesario para registrar y recopilar puntos.

FIXED H:0.008 ‘¥

Agel Vi0.015 33/46

Name Pt32 X Code 0
Antenna Height 1.6+0.0791m >
B N23°09'53.9815" N 2562923.6203
L E113°25'52.9793" E 441774.3872
H 9.7409  Elev 9.7409
Distance to Ref 220.4555m

4.2-1
4.3 Encuesta de puntos de control

Haga clic en [Encuestal->[Encuesta de puntos de control], como se muestra en 4.3-1. A veces es necesario registrar
un punto con requisitos de alta precision. Para recopilar este punto de encuesta, es necesario reiniciar el dispositivo
varias veces, lo que requiere una solucién fija durante un periodo de tiempo antes de recopilarlo, y es necesario recopilar
muchos puntos. Al utilizar un determinado método de calculo, los puntos con una desviacion significativa del valor
promedio se eliminan y se toma el valor promedio de los valores 6ptimos basicos para obtener un punto de
posicionamiento de alta precision. Los puntos recopilados a través de la encuesta de esta manera tienen Garantia de alta
precision, y a este tipo lo Ilamamos punto de control. En la interfaz de levantamiento del punto de control, el area central
muestra todos los puntos de coordenadas recopilados por el punto de control en tiempo real, y se puede ver la
distribucién grafica de los puntos de levantamiento del punto de control, lo que puede determinar la precisién del punto
de control. en un determinado programa. Los dos iconos debajo del grafico son configuraciones de encuesta y entradas

a funciones de base de datos de puntos;
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La configuracién de la encuesta, como se muestra en 4.3-2, ademas de establecer limites de recopilacién, también es
necesario controlar los parametros de recopilacién de puntos, como puntos de suavizado, intervalos de suavizado, tiempos de

repeticién, etc.

Una vez completado el estudio del punto de control, aparecera una pagina de resultados del estudio, como se muestra en 4.3-
3. Se mostraran el analisis de registros y los resultados del punto de control, el tiempo de observacién, la tasa de

calificacién y si el punto de control cumple con los requisitos de precisién.

Result-Pt32
Name Pt32 X Code - Result: The collected point is
- .
o available!
Antenna Height1.6+0.0791m Solution Limit
HRMS Limit 0.03
VRMS Limit 0.05
PDOP Limit 3
AGE Limit i
Average GPS Count 10
R=3.0 cm
Average GPS Interval 2
Qualification rate(%) 100
Repeat Count 200 Mean square error(mm) 23
Aplane max(mm) 4.2
Fixed Age 15 Aheight max(mm) -10.5
. Observation Time(S) 64
Flane Limit 203 Start Time 2023-04-23 17:57:11.000
eeation e o End Time 2023-04-23 17:58:14.000
ievaticn init Record number 20
Qualified points 20
QOver Limit points 0
@ Remind when there is same point name &)
Q . Point Name Increment Northing(m 2562923.6225
E:441774.3913 Base distance:220.4574 _ P
4.3-1 4.3-2 4.3-3

4.4 Replanteo de puntos

Haga clic en [Levantamiento] ->[Replanteo de puntos] para ingresar a la interfaz de la base de datos de puntos de replanteo, como se muestra en
4.4-1. El replanteo de puntos se refiere a encontrar la ubicacién de puntos en el sitio de campo a través de puntos de
coordenadas, con coordenadas de puntos conocidas. En los puntos que se van a replantear, se mostraran tanto los puntos a
replantear como los puntos replanteados. Al hacer clic en el punto de replanteo se puede eliminar el punto de replanteo, ver
detalles y replantearlo. El punto de replanteo es parte de la base de datos de puntos de coordenadas, y las operaciones de
agregar, eliminar, importar y exportar del punto de replanteo son las mismas que las de la base de datos de puntos de
coordenadas. Eliminar puntos de la base de datos de puntos de replanteo en realidad no los elimina de la base de datos de
puntos. También puede seleccionar puntos de los puntos de coordenadas (todos los puntos en la base de datos de puntos de
coordenadas) para replantear. Después de seleccionar los puntos para replantear, ingrese a la interfaz de replanteo de puntos,
como se muestra en 4.4-3.
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El disefio de la interfaz de replanteo de puntos es similar al del levantamiento de puntos, pero también
existen algunas diferencias. La barra de informacién de estado muestra los valores de relleno y excavacion de los
valores de desviacion del sureste, noroeste y noroeste del objetivo. La brijula no esta ubicada en la esquina
superior derecha del area de dibujo, pero actualmente esta colocada junto. Ademas de la funcién de
configuracién del levantamiento, también hay funciones como replantear el punto mas cercano, replantear el

punto anterior y replantear el siguiente punto en la parte inferior del drea de dibujo.
¢Qué pasa si llegamos al punto objetivo mas rapido?

Si el usuario tiene un buen sentido de la orientacién, podra distinguir entre el sureste y el noroeste en el
trabajo de campo en tiempo real. En la pantalla de la brdjula de replanteo, pueden ver directamente la
continuidad entre el punto de posicionamiento actual y el punto objetivo, y caminar hacia la direccién que

sefialan. Como se muestra en 4.4-3, dirigirse hacia el suroeste puede conducir al punto objetivo Pt1.

¢Qué pasa si el sentido de orientacidon del usuario no es bueno y no puede distinguir entre el

sureste y el noroeste?

Método 1: Puede observar la pequefia flecha actualmente posicionada, que apunta hacia el pad
cuando esta plano, como se muestra en 4.4-3. La actual pda apunta hacia el sur. Puede girar el pad
apuntando. Cuando el rumbo del pad coincide con la conexién entre el punto actual y el punto objetivo,
indica que el rumbo del pad es consistente con la direccién del punto objetivo. En este momento, presione

el encabezado del pad y camine hacia adelante.

Método 2: Haga clic dos veces en el posicionamiento central automatico para ingresar al modo de rotacién del mapa, gire el

angulo de inclinacién del receptor y, cuando el punto objetivo esté por encima de la pantalla, avance, como se muestra en 4.4-4.
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6 Stake Point € Stake Point

Point Coordinates

FIXED H
1y

s : . forwards:5.7101
To-Stake-Point Preview Map Point Coordinates To-Stake-Point Preview Map

to Left:1.3363

Narne >

Target azimuth:171°57°03.6614"
Slopel%):-10.5723
Mame Input guery keyword “ To South *TD East Cut
T Pt1 To-Stake Distance:1.6589m
N:2562921.9633

o T 5.8066m 0.821m  0.6200m
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En la configuracién del levantamiento también se incluyen las configuraciones de replanteo, como se muestra en 4.4-5. Puede

configurar el objetivo para que le indique en las direcciones sureste, noroeste, frente, atras, izquierda y derecha. Ademas, también puede
establecer el rango de indicacién, establecer limites, etc.

En los puntos a replantear, haga clic en el elemento de datos y haga clic en la informacién detallada para ingresar la
informacién detallada del punto a replantear, como se muestra en 4.4-6.
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FIXED H:0
Agel V0 56
forwards:5.6504 Target azimuth:171°54'11
to Left:1.5765 Slope(%):-10.3985
l, To South  wespTo East
5.8077m 0.8262m
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= i
-\I
\

—JA

s a1

J2)
b |

_ Rl AR

Name Pt33 X Code

Ant. H:1.6+0.0791m > Target:Ptl

4.4-4

4.5 Mapeo CAD

(4]
N
(2]
=]

; Stakeout ;
Settings Settings Display Info Tool Bar

Name Pt1  Code
Naviaation Prompt(Forward) O B N23°09'539276" N 25629219633
L EN3°25'62.9811" E 441774.4319
Prompt Range(m) 12
H 221619  Elev 221619
Stakeout range error(m) 0.02 > Time 2023-02-02 09:35:14.000
Automatically enter the stakeout compass O
mode
Corrected north azimuth ()
Automatic Stakeout Latest Point O
Skip staked points —®

4.4-5 4.4-6

Haga clic en [Levantamiento] ->[Mapeo CAD], como se muestra en 4.5-1. La funcién CAD es mostrar mapas CAD,

dibujar lineas, polilineas, arcos, poligonos y herramientas de calculo. También incluye importacién y exportacién de

archivos DXF y DWG, administrador de capas y operaciones de replanteo para mapas CAD.

-

g
Haga clic para

Ingrese al administrador de capas CAD, como se muestra en 4.5-2. Puede crear o eliminar capas, establecer

si las capas son visibles, importe DXF, DWG y otros mapas, exporte archivos DXF y establezca una capa como capa

de trabajo.

Haga clic para gf cree un nuevo dibujo, como se muestra en 4.5-1. Incluyendo linea, polilinea, arco, poligono,

cuadrado, centro cuadrado, rect, centro rect, circulo 2p, circulo 3p, spline y otros tipos.

D)

Haga clic para

es una herramienta de calculo CAD, como se muestra en 4.5-3. Incluyendo puntos de dos circulos.

interseccion, puntos de dos lineas se cruzan, puntos de entidad se cruzan, punto de desplazamiento de distancia y otras herramientas

Después de seleccionar el dibujo CAD, puede realizar operaciones como eliminar, detalles y replanteo.
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Después de seleccionar la entidad, haga clic en replantear para ingresar a la interfaz CAD de replanteo. El replanteo sirve
para encontrar la posicién de la coordenada objetivo en la ubicacion real y la operacién de replanteo es similar al replanteo de

puntos y replanteo de lineas.

é CAD Mapping-Default 6 CAD layer é CAD Mapping-Default

T I !
¢ Default Work Layer .
Ptm Pt25 Pt JPt25
Pt26 Pt26
Pt3p Pt3D
/7 line N polyline Pt
(- arc Q polygon % Int 2 Dist ,]/ Int 4 Point
o —_—
!\N I:I square square center J\ % Int Entity /". Dist offset
\. D:l rect E! rect center \ /{/ﬂ Dist offset y Divide
E;:] @ circle 2p O circle 3p [::3 ¢ Measure / Invert
Q-g \f\ Spline Settings G-% /u- Lengthen [Q )::ie:tdivision
o —
* c@co0  IEEETEEEE ¢ /B0
4.5-1 4.5-2 4.5-3

4.6 Replanteo CAD

Haga clic en [Levantamiento] ->[Replanteo CAD], como se muestra en 4.6-1. La funcién de replanteo CAD es cargar

dibujos CAD como DXF y DWG para operaciones de replanteo.

Haga clicen E , seleccione y abra archivos de dibujo CAD.

=

o

Haga clic en , vea los datos de la capa de dibujo CAD, que pueden ocultar y mostrar algunos datos de la capa.

Haga clicen , capture los puntos en el dibujo CAD para replantear, como se muestra en 4.6-2.
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Name Pt33 X Code -u Name Pt33 X Code -

Antenna Height 1.6+0.0791m Antenna Height 1.6+0.0791m Cancel Explode Details Stakeout
4.6-1 4.6-2 4.6-3

4.7 Replanteo de lineas

Haga clic en [Levantamiento] ->[Replanteo de lineas] para ingresar a la interfaz de la base de datos de lineas, como se muestra en
4.7-1. El replanteo de lineas consiste en proporcionar lineas disefiadas, lineas de entrada a la biblioteca y replanteos en las lineas. Puede
configurar la estacién, el desplazamiento, la diferencia de altura, etc. en el replanteo de la linea en tiempo real, o dividir la linea en

puntos a intervalos para replantear los puntos en la linea por punto.

Administrador de biblioteca de lineas, que puede agregar, eliminar, importar y exportar datos de lineas; Cree una nueva linea,
como se muestra en 4.7-2. Ingrese el nombre de la linea y establezca las coordenadas de los puntos inicial y final, y cree una nueva linea
con el punto inicial + acimut + longitud. Haga clic en informacién de puntos para seleccionar datos de puntos de la base de datos de

puntos.

Haga clic en el elemento de la lista de lineas para eliminar y editar la linea de replanteo. Haga clic en el replanteo,
como se muestra en 4.7-3. Puede establecer si desea replantear en forma de linea o linea por punto. Si se trata de un
método linea por punto, debera establecer si el método de calculo, el intervalo y si se replanteara automaticamente el

punto mas cercano.

Presione OK nuevamente para ingresar a la interfaz de replanteo de linea, como se muestra en 4.7-4. Puede utilizar las

operaciones del menu para replantear la linea anterior, la linea siguiente, el punto anterior, el punto siguiente, etc.
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La linea por punto de replanteo, a veces es necesario configurar la estacidn y el desplazamiento para replantear

un cierto punto. Haga clic para d%gar pilas para replantear, como se muestra en 4.7-5y 4.7-6.

é Lines Database é Line parameters é Lines Database

Content List Name Pt1_Pt28 X Content List
Pt1_Pt28(5.8627m) Start Station:0

S Stati

tart Station 0 991, O 277
Input Type Start Point+End Point > FEE =3 il

h1:221619 h2:22.8800

Set Start Point S z

Northing:2562921.963 Name:Pt1

3 >

Easting:441774.4319  Elevation:22.1619
Set End Point 't') z

Northing:2562927.768 Name:Pt28

9 >

Easting:441773.6157  Elevation:22.8800

4.7-1 4.7-2 4.7-3
& Stakeout Settings & ) FIXED  Ho: & Add Stake
Agel ki 3
i T 1 Target Peg:5.86 To More:0.0001 o
Setting out by pile by coordinate @ Station.:5.8625 Offset:[Right]0.0002 Station(0~5.8627) 5.8614 X @
) , Station Diff to Start:5.8625 Station Diff to End:0.0001 .
Calculation mode Stakeout by station number > . Offset Dist
To North s To West f Fill
Interval 10 > 0.0001Tm 0.0002m 0.0941m Name 5.86
Automatic Stakeout Latest Point &) 4 Result
Northing 2562927.7678
Easting 441773.6159
Elevation 22.8798
Azimuth 351°59'49.7095"
P25
Pt26
if" Pt3p
s a1 £100
(=]
®\ pt17 —@
r,‘sn@ o,
A BleAy
Name Pt33 X Code EE
Al
4.7-4 4.7-5 4.7-6
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4.8 Replanteo DMS

Haga clic en [Levantamiento] ->[Replanteo DMS], como se muestra en 4.8-1. Utiliza las coordenadas de posicionamiento
actuales para replantear la elevacion del terreno en funcién de los datos de triangulacién existentes y determina si es necesario

rellenar o cortar una ubicacién en tiempo real.

La biblioteca DMS se puede crear, importar, editar o eliminar, y se puede crear un nuevo archivo de elevacién, como se
muestra en 4.8-2. Las coordenadas del archivo de triangulacidn se pueden ingresar manualmente o seleccionar en lotes desde la
base de datos de puntos. El orden de las coordenadas de los puntos se puede ajustar hacia arriba y hacia abajo, y también se

pueden importar las coordenadas.

Haga clic en el elemento de la base de datos DMS para editar, eliminar y replantear. Haga clic en replantear para ingresar

a la interfaz de replanteo de elevacién, como se muestra en 4.8-3.

€ DSM Stakeout €& Triangulation File ) FISEDR0010
N Agel  Vi0.023 4545

N Target:test H:22.7859
S N:2562927.7666 E:441773.6129
Fill:<Over limit> Ant. H:1.6m+0.0791m
Point Coordinates Preview Map Out of range 1807
{50 § 2700
P11
N:25629219633 E:441774.4319  H:221619
Pt3
N:2562925.4925 E:441742.8441  H:48.8518
Pt5
N:2562925.4909 E:441742.8484  H:48.8474 oum2S
Pt7 S : of2igt
N:2562925.7863 E:441741.8063  H:48.8798 T e P
Pt17
Pt9

N:2662925.7570 E:441741.8049  H:48.9022

_Jln

s Al
<O || 1€ 3
RC)

O

w1om
Name Pt33 X Code EE
Button
EREAEEIEE oo mome
4.8-1 4.8-2 4.8-3

4.9 Disefio y replanteo de carreteras

Haga clic en [Levantamiento]->[Replantear camino] para ingresar a la interfaz de la base de datos de caminos, como se muestra
en 4.9-1. La funcién de disefio y replanteo de carreteras es disefiar archivos de carreteras basados en datos de disefio como linea
central, perfil vertical, estacién rota, seccion transversal estandar, peralte, ensanchamiento y pendientes de la carretera. Basado en el
archivo de disefio de la carretera y el posicionamiento GNSS, aplicaciones relacionadas con la carretera, como replanteo de construccién

y recopilacién de datos de secciones de la carretera.
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El disefio del camino se muestra en 4.9-2. El disefio del camino incluye linea central, perfil vertical, estacion
quebrada, seccion transversal estandar, pendiente y las secciones transversales estandar incluyen peralte y

ensanchamiento de bloques de seccién.

1. Linea central: como se muestra en 4.9-3. Los métodos para disefiar la linea central incluyen el elemento de linea.
método, método de interseccién y método de elemento de coordenadas. Todos los caminos se componen de una
combinacién de punto de inicio, linea, espiral y curva. El método de elemento de linea es un camino de disefio
ingresando los elementos del camino, donde el punto inicial incluye la estacién inicial y las coordenadas, la linea
incluye el azimut inicial y la longitud, la espiral incluye el acimut inicial y el radio inicial, el radio final y la longitud ,
y la curva incluye el acimut inicial, el radio y la longitud. Por lo general, en el método del elemento de linea, el
acimut del punto final del elemento anterior es igual al azimut inicial del siguiente elemento. El radio del extremo
gue conecta la espiral y la linea es infinito, y el radio del extremo que conecta la espiral y el circulo es igual al radio
del circulo. El método de interseccion calcula la combinacién de elementos de disefio de la carretera a través de
un determinado algoritmo basado en las coordenadas de los puntos de control en la carretera y la longitud de la
espiral, el parametro de la espiral, el radio del circulo y otros pardmetros de los puntos de control. El método de
coordenadas calcula la combinacién de elementos de disefio de carreteras utilizando un determinado algoritmo
basado en los puntos de coordenadas de la carretera y el radio del arco antes de los puntos de coordenadas. La
carretera generada por el método de coordenadas solo tiene un punto de inicio, una linea y un arco, que es una

carretera simplificada sin espiral.

2. Perfil vertical: como se muestra en 4.9-4. El perfil vertical es la fluctuacion de elevacién del
Linea central de la via en cada estacidn. Es la altura de disefio de la linea central de la linea, que requiere la
entrada de la elevacidn a cada estacion del punto de elevacién de la linea y el radio del arco al punto de elevacion.
El software calcula los valores de elevacién de la linea en cada punto de estacién en funcién de los elementos de

disefio.

3. Estacién rota: como se muestra en 4.9-5. En el proceso de disefio de carreteras, a veces se utiliza un disefio previo.
La carretera necesita ser modificada parcialmente en un lugar determinado. Después de la modificaciéon del camino, el camino puede ser
mas largo o mas corto que el camino original. Para modificar los datos de la estacién de disefio después de que la carretera no haya
cambiado, se utiliza una cadena rota, que se divide en cadena larga y cadena corta. Comience a usar un nuevo valor de estaciéon en un

determinado punto de estacién, manteniendo los datos de la estacién después de este valor de estacién sin cambios.

4. Seccidn transversal estdndar: como se muestra en 4.9-6. En caminos de construccion, la linea central del camino es
solo la direccidn planificada de la carretera, y la carretera incluye secciones tales como carril de motor, vehiculos
no motorizados, aceras, arcén, etc. El ancho, la pendiente y otros pardmetros del disefio de la carretera para estas

secciones se denominan secciones transversales estandar. En las carreteras, a veces es necesario
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para establecer los parametros de peralte y ensanchamiento de la seccidn. Los peraltes y ensanches se fijan

segun las necesidades de cada tramo y se afiaden segun la estacién.

5. Datos de pendiente: como se muestra en 4.9-7. En la construccién de carreteras, puede ser necesario construir

pendientes de montafias y lagos segun determinadas normas para proteger las carreteras.

Nota: Para facilitar la edicion del disefio de carreteras, el software admite la importacién de varios formatos

de carreteras.
Replanteo de carreteras: utilice los datos de las carreteras disefiadas para las operaciones de construccion.

El replanteo de la linea central de la carretera: como se muestra en 4.9-9. La interfaz y el funcionamiento del replanteo son
#

similar al replanteo de puntos y replanteo de lineas. Haga clic en mostrar el mapa de secciones transversales de la carretera
construccién. Al hacer clic en el camino replanteado se puede cambiar a otros modos de replanteo, incluidas las funciones de operacion de

replanteo de caminos, como replantear camino por punto, replantear secciones transversales, medicién de secciones transversales, etc.

El camino en juego por punto. Haga clic en el icono del menu de funciones a continuacién para ingresar a la configuracién del
levantamiento, ingresar a la base de datos de replanteo, replantear el punto anterior, replantear el punto siguiente, agregar pilotes, etc. Ingrese a
la base de datos de replanteo. Puede seleccionar un punto en la base para replantear o puede replantear automaticamente el punto mas cercano.

Puede volver a calcular los puntos de coordenadas de pilote por pilote de la linea central de la carretera.

La medida de la seccién transversal. Recopile datos de elevacidn de la seccién transversal de la carretera y las secciones
circundantes en ciertos intervalos de estacién para trabajos de estudio preliminar de la construccién de carreteras, calculo del volumen

de movimiento de tierras de la carretera, evaluacién de los costos de construccién, etc.
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alian(Intersection method) 10487.232m
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Standard Cross Sectio... SR
none

Intersection method

Count:8

Length:1381.4848m

Station range:0 ~ 1381.4848

Design Data

Design Method

Content List

1. BP(Station:0)
N:3095656.9310

First Spiral length:0.0...

2. JD1(Station:0)
N:3095715.6120

First Spiral length:0.0...
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Preview Map
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4.10 Levantamiento de Lineas Eléctricas

Haga clic en [Encuesta] ->[Encuesta de Lineas Eléctricas], como se muestra en 4.10-1. La funcién de Estudio de lineas
eléctricas consiste en replantear lineas eléctricas mientras se recopilan datos de objetos terrestres cerca de la linea eléctrica. Los
resultados de la encuesta se exportan y se utilizan en un software de disefio eléctrico profesional para determinar si la linea

eléctrica configurada cumple con los requisitos de especificacién segun los datos de la encuesta.

o

tipo de almacenamiento de datos de levantamientos eléctricos y configuracién de indicaciones de replanteo. Haga clic en el tipo de

Haga clicen para ingresar a la configuracion del estudio de la linea eléctrica, como se muestra en 4.10-2. Puedes modificar el

almacenamiento de datos eléctricos para ingresar a la base de datos de datos eléctricos, como se muestra en 4.10-3. Admite la
personalizacién de datos de entidades terrestres de tipos de datos, como crear, editar, dividir y aplicar tipos de datos. La nueva edicién

se muestra en 4.10-4 y 4.10-5.

e=d e
. E
L_F |

Haga clic en para ingresar a la biblioteca de lineas eléctricas, como se muestra en 4.10-6. Haga clic en para entrar a

base de datos de lineas eléctricas, como se muestra en 4.10-7. Puede crear, importar, editar y eliminar lineas eléctricas.

Haga clic para % ingrese el replanteo de bisectriz, como se muestra en 4.10-8 y 4.10-9, para replantear la

bisectriz de la torre de la linea eléctrica.
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Default:Last value Input limit:Normal

Offset:[Right]<Over limit>

2707
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Tool Bar Lo
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Normal >
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4.11 Replanteo de la torre eléctrica

Haga clic en [Levantamiento] ->[Replanteo de torre eléctrica], como se muestra en 4.11-1, para replantear la linea de la

torre y el punto de la torre de la linea eléctrica. Seleccione la torre a replantear, establezca los parametros de la torre, calcule el

punto de la torre, admita el método de célculo de 4 secciones transversales y 8 secciones transversales, ingrese la longitud y el

ancho de la torre, como se muestra en 4.11-2. Seleccione el punto de la torre y haga clic en el replanteo, como se muestra en

4.11-3.
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4.12 Personalizacion de funciones

Haga clic en [Encuesta] ->[Personalizacién de funciones], como se muestra en 4.12-1. Los usuarios pueden definir

varios

tipos de puntos, polilineas y poligonos de datos de entidades y sus atributos necesarios para el proyecto de acuerdo con los

requisitos reales del proyecto, y utilizarlos como un médulo funcional. Los usuarios pueden utilizar directamente este médulo

funcional para recopilar los resultados de datos necesarios para el proyecto y exportar los resultados.

Puede crear, editar, eliminar, ocultar y compartir médulos funcionales. Cada funcién puede definir multiples

tipos diferentes de caracteristicas y varios datos de atributos, como se muestra en 4.12-2, 4.12-3y 4.12-4.
Después de definir la funcién, se mostrara en la interfaz principal, como se muestra en 4.12-5.

Haga clic en la funcién para ingresar a la interfaz de encuesta de datos, como se muestra en 4.12-6.
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é Function Customization é Function definition é Entity edit

ntent List Name Name
tent L Type point >  Style = >
Labell none >  Label2 none >

4,12-1
6 Field edit FIXED H:0.010 4859 |5IK/s A T @
Agel 016 99% e % FIXED H:0.01 S
Name Agel V:0.016 47147 gg%
i Jis @ N:2562927.7688 H:22.7729
Rermiark oMy [ E:441773.6088 Base distance:0.0195
#1800 N
Point Survey  Detail Survey  Control Point (s Dv\ 0
Field type Text value > Survey
Scan barcode or QR code o @ P CAD CAD
Input limit Normal >

Point Stakeout  CAD Mapping  CAD Stakeout

Effective length of text 50
E ‘ ‘]
Default value type Empty > vl

Line Stakeout =~ DSM Stakeout Stake Road

@ A

%

<

P25
 oBigt
Electric Towers  Electric Lines  Polygon Survey :EU
Stakeout Survey ¥
o Ol oo
‘@ MR O+

Polyline Survey test Function
Customization

B8 &
5@

_' N
Oe 2 % :u @ T‘ 10m

4.12-4 4.12-5 4.12-5

XA
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V Herramientas

En la interfaz principal del software, haga clic en [Herramientas], como se muestra en 5-1. Las herramientas
incluyen herramientas de uso comun, como convertidor de coordenadas, convertidor de dngulos, perimetro y area,
calculo de volumen, intercambio de archivos, calculadora, calculo de promedio, calculo de coordenadas positivas, calculo
de coordenadas inversas, calculo de lineas de puntos, calculo de centros de circulos, agregar desplazamiento a puntos
en periodo especificado, vector, angulo de dos lineas, calculo de interseccion, triseccién, interseccién directa, calculo de

punto de desplazamiento, calculo de punto de extensién, calculo de punto igual y otras funciones.

Agel V:i0.022 31/41 ggy
. = 0 G
% o B

)

Coordinates  Angle Converter Perimeter and Circle Center Average Coordinate
Converter Area Calculation Calculation inverse
calculation

23

A

B

/]

Volume File sharing Calculator <
Calculation Vector Two lines angle Intersection
calculation
m j /‘d % 1 9 .‘) g 9 ] -{}
Coordinate Point line Add offsets . ; ]
positive calculation to points at Resection Forward Offset point
calculation specified peried intersection calculation
More Extend point Equal point
calculation calculation
nl J -~ 3
0o =
Project Device Survey Tools
5-1 5-2

5.1 Convertidor de coordenadas

Haga clic en [Herramientas]->[Convertidor de coordenadas], como se muestra en 5.1-1 y 5.1-2. Utilizando los
parametros del sistema de coordenadas establecidos en el proyecto actual, convierta los puntos de coordenadas en
coordenadas locales, coordenadas geodésicas y coordenadas espaciales.

1]
-
- -

Haga clic en para seleccionar un punto de la base de datos de puntos para la conversién del calculo y guardar

el punto calculado a la base de datos de puntos.
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6 Coordinates Converter (— Coordinates Converter é Coordinates Converter

s RETE: | nu— . - - — " - - —

Source Coordinate — Source Coordinate — irce Loordina —
] Geodetic Spatial i Geodetic Spatial " Geodetic Spatial

AR i Coordinate Coordinate Ll Coordmate Coordinate Lacal Coorfinste Coordinate

Coordinate
Northing 2562923.6225 Latitude N23°09'53.981567" WGSB4 X -2332997.2218
Easting 441774.3836 Longitude E113°25'52.979141" WGS84 Y 53831469011
Elevation 97504 Altitude 9.7504 WGS84 Z 24935326816
Latitude N23°09'53.9816" WGS84 X -2332997.2218 Latitude N23°09'53.9816"
Longitude E113°25'52.9791" WGS84 Y 5383146.9011 Langitude EN3°25'52.9791"
Altitude 97504 WGS84 Z 2493532.6816 Altitude 97504
WGS84 X -2332997.2218 Northing 2562923.6225 Northing 2562923.6225
WGS84 Y 5383146.9011 Easting 441774.3836 Easting 441774.3836
WGS84 Z 2493532.6816 Elevation 9.7504 Elevation 97504

5.1-1 5.1-2 5.1-3

5.2 Convertidor de angulo

Haga clic en [Herramientas]->[Convertidor de angulos], como se muestra en 5.2-1. Utilice esta funcién para

transformar los formatos de dngulos como grados, grados, segundos y radianes. Seleccione un formato para ingresar y

calcular los valores de los otros formatos.
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6 Angle Converter

Format dd.mmssss >
dd.mmssss 24,535 X

dd (Decimal) 2489722222
dd:mm:ss.ssss 24:53:50.0000
dd°mm’ss.ssss” 24°53'50.0000"
Radian 0.434538502
[x.xx00000x)g 27.66358025
(x)gbodehocxxxxlee 27g66¢35.8025¢cc
(XX XXXXXX)C 2766.358025

5.2-1
5.3 Perimetro y area
Haga clic en [Herramientas]->[Perimetro y areal, como se muestra en 5.3-1. Administre los puntos de coordenadas

del poligono en los puntos de coordenadas y agregue operaciones como eliminar, importar y exportar puntos de

coordenadas. Vea los graficos del poligono en la vista previa, como se muestra en 5.3-2. Haga clic en Calcular, como se

muestra en 5.3-3.
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6 Perimeter and Area é Perimeter and Area

Point Coordinates Preview Map Point Coordinates Preview Map

Content List Perimeter:63.56§9m
Area:0.007m |

Pt1 Area:0.000001ha

N:2562921.9633 E:441774.4319 H:22.1619
Pt2

N:2562925.4896 E:441742.8568 H:48.8652
Pt3

N:2562925.4925 E:441742.8441 H:48.8518

Result

Pt4

N: 9254895 E441742. ik 148,
2562925.4895 1742.860 H:48.8528 Parinel e EE 56

Area:0.006975m*

"‘\h Area:0.000001ha
1

Ell;:_t:r; Cak;ulat [I] Selection point/line on polygon

5.3-1 5.3-2 5.3-3
5.4 Volumen

Haga clic en [Herramientas]->[Volumen], como se muestra en 5.4-1. Ingrese a la base de datos DMS y seleccione la
superficie de cdlculo, como se muestra en 5.4-2. Después de seleccionar la superficie de calculo, ingrese la altura de referencia o
seleccione la superficie de referencia para calcular las cantidades de movimiento de tierras para el relleno y corte de los datos de

la superficie.

En la base de datos DMS, puede crear, importar, editar, eliminar y compartir datos de triangulacion.
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< Triaﬁgu{ation “brary < volume CalCUIation

iculating area Content List Calculating area
none none b
f Program Storage/tSurvey/Import/b.tnb >
in Height:273.441 ight:274.
T pe— b Count:96 Min Height:273.4410m Max Height:274.588
Program Storage/tSurvey/Import/b.tnb Calculating parameter
Reference height Enter height > Min Height:273.4410m Max Height:274.5880m
i Enter height >
. t Count-497 Reference height nter heig
et P Starage/tSi v/ rt/t.tnb
rogram orage. urvey/impaor .tn Elevation 50 X
Min Height:273.8150m Max Height:277.8240m
Result
Area 1938.1257m”
Surface area 1941.0087m*
Fill 0.0000m*
Cut 433902.5490m*

5.4-1 5.4-2 54-3

5.5 Compartir archivos

Haga clic en [Herramientas]->[Compartir archivos], como se muestra en 5.5-1. Seleccione los archivos que desea compartir, como
se muestra en 5.5-2. Otra pda puede ingresar el cddigo compartido o escanear el cddigo QR en la interfaz principal del software para

obtener los archivos compartidos, como se muestra en 5.5-3.
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< File sharing Settings il €~ Data sharing
File Name Share code:053663 m .:
All file(*.*) >

File Type

Coordinates  Angle Converter Perimeter and
Program Storage/tSurvey Tl Converter Area
L}

K5 Go to internal storage root directory L < Enter share code

o ] s 053663

(&) Debu
= 9 A 1 2 3
Electric .

Please enter the sharing code or scan the 5 " 3 . |
(= Export QR code to get the sharing data |
(=) Geoid (5 7 8 s f8
& Import D E F ]
(= Installation
= CLEAR BACKSPACE
=) Map
(&) Project CANCEL
=) Road -

[Share successfullEGM96.ggf

B = Q
oo d

5.5-1 5.5-2 5.5-3
5.6 Calculadora

Haga clic en [Herramientas]->[Calculadora], como se muestra en 5.6-1.

G Calculator

v ( ) C DE

n 7 8 9 *

tan 4 5 6 *

cos 1 2 3 -

sin 0 : = +
5.6-1
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5.7 Calculo promedio

Haga clic en [Herramientas]->[Calculo promedio], como se muestra en 5.7-1. Se puede calcular el valor promedio de N

puntos y guardar los resultados en la base de datos de puntos, como se muestra en 5.7-2.

é Average Calculation (— Average Calculation 6 Calculate Point

Name Pt33
Pt32 AN:0.0002/AE:0.0023/AH:0.5351 _—
N:2562923.6225 E:441774.3836  H:9.7504 fods —
Pt31 AN:-0.0001/AE:-0.0001/AH:0.5358 Northing
N:2562923.6228 E:441774.3860 H:9.7497
Easting 441774.3859
Pt30 AN:-0.0002/AE:-0.0022/AH:-1.0709
N:2562923.6229 E:441774.3881  H:11.3564 Elevation 10.2855
Save time 2023-04-24 09:12:06.000

Average Calculation

Point1 Pt32
N:2562923.6225 E:441774.3836  Elev:9.7504
Point2 Pt31
N:2562923.6228 E:441774.3860  Elev:9.7497
Point3 Pt30

N:2562923.6229 E:441774.3881 Elew:11.3564

Northing:2562923.6227
Re Easting:441774.3859
Elevation:10.2855
Add | BUtton | o6 | calculate Add | BUMON | oaue | calcutate oK
Library Library
5.7-1 5.7-2 5.7-3

5.8 Calculo positivo de coordenadas

Haga clic en [Herramientas]->[Calculo positivo de coordenadas], como se muestra en 5.8-1. Ingrese/seleccione el punto A

y el punto de referencia de azimut B, ingrese L y el angulo, calcule el punto y guarde los resultados en la base de datos de

puntos, como se muestra en 5.8-2.
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é Coordinate positive calculation

B p Description: Knowing the
coordinates of the point A and the
point B, ZA=a, AP=L1, calculate the

A coordinates of point P.

Point A % @ &
Northing:0.0000

Easting:0.0000

Name:
Elevation:0.0000

North direction

O
v Q2
Name:

Elevation:0.0000

Azimuth reference point

Northing:0.0000
Easting:0.0000

Line L,Angle a
Line L
Angle a 0°00'00"

Result

é Coordinate positive calculation é Calculate Point

B Description: Knowing the
B coordinates of the point A and the
point B, ZA=a, AP=L1, calculate the
Al coordinates of point P.

Point A v @ (2
Northing:2562923.622 Name:Pt32

5 >
Easting:441774.3836  Elevation:9.7504

O
N

Northing:25662923.622 Name:Pt30

North direction

refere:

Azimuth

9

Easting:441774.3881  Elevation:11.3564 i
Line L,Angle a

Line L 1 X
Angle a 0°00'00"

Northing:2562923.7009
Easting:441775.3806
Elevation:367.7000

Name Pt33
Code

Northing 2562923.7009
Easting 441775.3806
Elevation 367.7
Save time 2023-04-24 09:13:28.000
Calculating parameter

Coordinate positive calculation

Paint A Pt32
N:2562923.6225 E:441774.3836 Elev:9.7504
Azimuth reference point Pt30
N:2562923.6229 E:441774.3881 Elev:11.3564

Line L
Angle a

1.0000
0°00'00.0000"

5.8-1

5.8-2

5.8-3

5.9 Calculo inverso de coordenadas

Haga clic en [Herramientas]->[Calculo inverso de coordenadas], como se muestra en 5.9-1. Ingrese/seleccione los puntos

Ay B, calcule la distancia, acimut, relacién de pendiente, etc. de los dos puntos.

é Coordinates Inverse Calculation é Coordinates Inverse Calculation

Description: Knowing the

N coordinates of point A and point B,
I

B calculate the azimuth angle a of the
1o two points AB, the plane distance of
| AB, the spatial distance of AB, the

elevation difference between the
two points AB, and the slope ratio.

Description: Knowing the
N coordinates of point A and point B,
] B calculate the azimuth angle a of the
1 two points AB, the plane distance of
[ AB, the spatial distance of AB, the
elevation difference between the
two points AB, and the slope ratio.

Calculate

63

Point A v @ (2 Point A v @ (2
Northing:0.0000 Name: Northing:2562923.622 Name:Pt30
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 9 ?

= Easting:441774.3881  Elevation:11.3564

Point B v ® [ =

Point B ) @ EJ
Northing:0.0000 Name: .
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 : Northing:2562927.768 Name:Pt28
9 >
Easting:441773.6157  Elevation:22.8800
Result
Plane distance 4.2173m
Vector 12.2710m
Azimuth 349°26'49.0609"
Elevation difference 11.5235m
Ratio of slope 273.2442%
Ratio(1:N) 1:0.3660

Calculate
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5.10 Calculo de la linea de puntos

5.9-1

5.9-2

Haga clic en [Herramientas]->[Calculo de linea de puntos], como se muestra en 5.10-1. Ingrese/seleccione tres

puntos, calcule la distancia, distancia vertical, &ngulo de desviacién, esquina, etc. de los puntos.

6 Point line calculation

Description: The coordinates of the
starting point A, the ending point B,

and the offset point C are known,

AC, the ending point distance BC,

AB P AP, the ending point vertical
distance BP, the offset distance CP,
and the offset angle a.
int A N2
Northing:0.0000 Name:

Easting:0.0000 Elevation:0.0000

Northing:0.0000 Name:
Easting:0.0000 Elevation:0.0000

Northing:0.0000 Name:
Easting:0.0000 Elevation:0.0000

5.10-1

and the point P is the vertical foot.
Calculate the starting point distance

the starting point vertical distance

®

©

é Point line calculation

Description: The coordinates of the
starting point A, the ending point B,
and the offset point C are known,
and the point P is the vertical foot.
Calculate the starting point distance
AC, the ending point distance BC,
the starting point vertical distance

A B P AP, the ending point vertical
distance BP, the offset distance CP,
and the offset angle a.
Point A v @ [z

Northing:2562923.622 Name:Pt32
5 >
Easting:441774.3836  Elevation:9.7504

Point B b @ [44

Northing:2562923.622 Name:Pt30
9 >
Easting:441774.3881  Elevation:11.3564

Point C » @ E

Northing:2562924.594 Name:Pt26
9 >
Easting:441775.8660  Elevation:15.1531

Result

Northing 2562923.7444
Easting 441775.9329
Elevation 566.0213
Start Dist[AC] 1.7728m
End Dist[BC] 1.7689m

5.10-2

5.11 Calculo del centro del circulo

Calcul

é Calculate Point

Name Pt33
-
Code -
e
Northing 2562923.7444
Easting 441775.9329
Elevation 566.0213
Save time 2023-04-24 09:15:15.000

ing param

Foot point calculation

Point A Pt32
N:2562923.6225 E:441774.3836 Elev:9.7504
Point B Pt30
N:2562923.6229 E:441774.3881 Elev:11.3564
Point C Pt26
N:2562924.5949 E:441775.8660 Elev:15.1531

5.10-3

Haga clic en [Herramientas] ->[Célculo del centro del circulo], como se muestra en 5.11-1. Ingrese/seleccione tres

puntos y calcule el punto central de los tres puntos.
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é Circle Center Calculation

Description: Given the coordinates
A of three points on the circle, point

A, point B and point C, calculate the

coordinates of the center point P.

l v O
Northing:0.0000 Name:
Easting:0.0000 Elevation:0.0000

v Q2
Northing:0.0000 Name:
Easting:0.0000 Elevation:0.0000

' v O
Northing:0.0000 Name:

Easting:0.0000 Elevation:0.0000

5.11-1

6 Circle Center Calculation €& Calculate Point

Description: Given the coordinates Name Pt33
A of three points on the circle, point
A, point B and point C, calculate the Code fewoc
coordinates of the center point P. -
R Northing 25629257358
v @ [
Northing:2562923.622 Name:Pt32 Easting 441774.2197
5
Easting:441774.3836  Elevation:9.7504 Elevation 14.6341
® @ iz’ Save time 2023-04-24 09:16:19.000
Northing:2562923.622 Name:Pt30
9 Calculating param

Easting:441774.3881  Elevation:11.3564

Circle Center Calculation

v ® [z Point A Pt32

. N:2562923.6225 E:441774.3836  Elev:9.7504
Northing:2662927.766 Name:Pt29 i
3 Point B Pt30
Easting:441773.6118 Elevation:22.7954 N:2562923.6229 E:441774.3881 Elev:11.3564
. Point C Pt29
; N:2562927.7663 E:441773.6118 Elev:22.79...
Northing:2562925.7358
Easting:441774.2197
Elevation:14.6341

5.11-2 5.11-3

5.12 Agregar compensaciones a puntos en especificados

Haga clic en [Herramientas]->[Agregar compensaciones a puntos especificados], como se muestra en 5.12-1. Si no se realiza la

calibracién antes del estudio, se pueden utilizar puntos conocidos para la recalibracién.

Add offsets to points at specified

<

period
Start Time 2023-02-02 09:35:14 >
End Time 2023-04-23 17:58114 >

Wt List
1T LISt

Base:0666[2023-02-02 09:33:21] Counts:1
B:23°09'53.9277"
L:113°25'52.9813"

H:22.2234

Base:0[2023-02-17 17:58:02]
B:23°09'56.8083"
L:113°25'45.9619"

H:48.7961

Base:0[2023-02-24 16:44:22]
B:23°09'54.1162"
L:113°25'62.9515"

H:22.4710

Base:0000[2023-02-21 16:42:41] Counts:]
B:23°09'56.8083"

L:113°25'45.9619"
H:48.7961

Counts:9

Counts:13

5.12-1

sesentay cinco
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5.13 Vectores

Haga clic en [Herramientas] ->[Vector], como se muestra en 5.13-1. Ingrese/seleccione dos puntos para calcular la distancia del

vector.

B Description: Know the latitude and
longitude coordinates of the starting
point A and the ending point B, and
==+ find the spatial distance between the

B Description: Know the latitude and

H.* two points AB.

Point A B @ L’:
B:N0°00'00.0000" Name:
L:E0°00'00.0000" Elevation:0.0000

Point B

B:N0°00'00.0000"
L:E0°00'00.0000"

Result

Calculate

5.13-1

5.14 Angulo de dos lineas

v O

Name:
Elevation:0.0000

H B longitude coordinates of the starting
point A and the ending point B, and
/‘ =~« find the spatial distance between the
H. two points AB.

Point A v ® (2
B:N23°09'53.9816" Name:Pt32
L:E113°25'52.9791" Elevation:9.7504

Point B v ® (2
B:N23°09'563.9816" Name:Pt30
L:E113°25'52.9793" Elevation:11.3564

Result
Vector 1.6060m

Calculate

5.13-2

Haga clic en [Herramientas] ->[Angu|o de dos lineas], como se muestra en 5.14-1.
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e Two lines angle 6 Two lines angle

B Description: Given the coordinates B Description: Given the coordinates
of point O, point A and point B, of point O, point A and point B,
(0 calculate the angle a between line (04 calculate the angle a between line
0, A OA and line OB. 0, OA and line OB.
0 \Q @ Z Point O 'b @ B
Name: 1 Name:Pt32
Northing:0.0000 Easting:0.0000 Northing:2562923.622 Easting:441774.3836  ~
= 5
Point A % @ Z
Point A L™ /,
Name: . » @ [z
Northing:0.0000 Easting:0.0000 Name:Pt30
5 Northing:2562923.622 Easting:441774.3881 >
Point B » @ z 9 9 g
Name: 5 Point B ® @ M
Northing:0.0000 Easting:0.0000
Name:Pt29
Northing:2562927.766 Easting:441773.6118
3
Angle(clockwise) 263°56'41.9601"
Angle compl. 96°03'18.0399"

Calculate Calculate

5.14-1 5.14-2
5.15 Calculo de interseccion

Haga clic en [Herramientas] ->[Calculo de interseccién], como se muestra en 5.15-1. Encuentre el punto de interseccién de dos

Calculate Point

Name Pt33

lineas y guarde el resultado en la base de datos de puntos, como se muestra en 5.15-2.

é Intersection calculation

C Description: Given the coordinates of
\D B the starting point A and the ending
,

point B of the straight line AB, and

é Intersection calculation

point C and the ending point D of
the straight line CD, calculate the
coordinates of the intersection point

P the coordinates of the starting P of the straight line AB and the Code
A point C and the ending point D of straight line CD.
the straight line CD, calculate the = o q
coordinates of the intersection point Point A k) @ [Z, Northing 2562923.7844

P of th ight line AB and th
of the straight line AR and the Northing:2562923.622 Name:Pt32

straight line CD. 5 5 Easting 4417764421
Point A » s, ing: jon:
oint b)) @ [-_, Easting:441774.3836  Elevation:9.7504 Elevation 381.0311
Northing:0.0000 Name: ., PointB v © [2
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 ) Save time 2023-04-24 09:37:24.000
Northing:2562923.622 Name:Pt30
Point B ) @ 4 9 % Calculating parameter
. Easting:441774.3881  Elevation:11.3564
Northing:0.0000 Name: N — Intersection calculation
o e i 4
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 Point C ® @ 4 Point A P32
Point C N @ M Northing:2562927.766 Name:Pt29 N:2562923.6225 E:441774.3836 Elev:9.7504
) 3 > Point B Pt30
Northing:0.0000 Name: Easting:441773.6118  Elevation:22.7954 N:2562923.6229 E:441774.3881  Elev:11.3564
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 . .
: Point D N @ E: Point C Pt29
Point D by @ [Z' N:2562927.7663 E:441773.6118  Elev:22.79...
Northing:2562924.594 Name:Pt26 Point D Pt26
Northing:0.0000 N 3
. ame: > g v N:2562924.5949 E:441775.8660  Elev:15.1531
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 Easting:441775.8660  Elevation:15.1531
Result Result
Angle 59°05'27.2782"
Northing 2562923.7844
Easting 441776 4421
Elevation 381.0311

67



Documentacién del software tSurvey

5.15-1 5.15-2 5.15-3

5.16 Reseccion

Haga clic en [Herramientas]->[Reseccion], como se muestra en 5.16-1. Dados dos puntos y su distancia al objetivo,

calcule el punto objetivo y guarde los resultados en la base de datos de puntos, como se muestra en 5.16-2.

A 1 Description: Given the coordinates A 1 Description: Given the coordinates Name Pt33
P of point A and point B of triangle P of point A and point B of triangle
2 ABP, AP=L1, BP=L2, calculate the 2 ABP, AP=L1, BP=L2, calculate the Code :;
B coordinates of point P. B coordinates of point P. -
. N o : T Northin 2562928.0101
Point A ® @ B it A ® @ Z & ’
Northing:0.0000 Name: : Northing:2562921.963 Name:Pt1 Easting 441766 4673
>
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 3 >
- Easting:441774.4319  Elevation:22.1619 Elevation 18.6575
Point B v @ [, B -,
Northing:0.0000 Name: bt v O 2 Save time 2023-04-24 09:40:16.000
> £ i
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 Northing:2562924.594 Name:Pt26

[+] p Calculating pararr
Line L1,L2 Easting:441775.8660  Elevation:15.1531 Resaction
Line L1 Line L1,L2 Point A Pt1
N:25629219633 E:441774.4319  Elev:221619
Line L2 Line L1 10 Point B Pt26
) N:2562924,5949 E:441775.8660  Elev:15.1531
Result Line ke 19X Line L1 10.0000
Result Line L2 10.0000

Northing:2562928.0101
Easting:441766.4673
Elevation:18.6575
Angle a:81°22'54.3314"
Angle B:81°22'54.3314"

5.16-1 5.16-2 5.16-3

5.17 Interseccion delantera

Haga clic en [Herramientas] ->[Interseccién delantera], como se muestra en 5.17-1. Dados dos puntos y sus

angulos incluidos, calcule el punto objetivo y guarde los resultados en la base de datos de puntos, como se muestra en

5.17-2.
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é Intersection calculation

é Intersection calculation

point C and the ending point D of

6 Calculate Point

C Description: Given the coordinates of A . N Pt33
\D B the starting point A and the ending the strarght line CD_' calcula.te thev RIS
3 point B of the straight line AB, and coordinates gf thg intersection point
P the coordinates of the starting P of.the gtrarght line AB and the Code =t
A point C and the ending point D of straight line CD. ——
the straight line CD, calculate the 5 o .
coordinates of the intersection point Point A ° @ z Northing 2562923.7844
P of the straight line AB and the . '
straight line CD. glorthlng.2562923.622 Name:Pt32 Easting 4417764421
>
Point A Y @ L/, Easting:441774.3836  Elevation:9.7504 Elevation 381.0311
Northing:0.0000 Name: Point B v @ (2
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 . Save time 2023-04-24 09:37:24.000
Northing:2562923.622 Name:Pt30
Point B ) @ M 9 > Calculating parameter
Northing:0.0000 N _ Easting:441774.3881  Elevation:11.3564
or . ing:0. ame-l N , — » Intersection calculation
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 Point C R ) @ L, Point A Pt32
Point C 5 @ M Northing:2562927.766 Name:Pt29 N:2562923.6225 E:441774.3836 Elev:9.7504
i & > Point B Pt30
Northing:0.0000 Name: Easting:441773.6118  Elevation:22.7954 N:2562923.6229 E:441774.3881  Elev:11.3564
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 - .
Point D " @ M Point C Pt29
Point D v © [ N:2562927.7663 E:441773.6118  Elev:22.79...
Northing:2562924.594 Name:Pt26 Point D Pt26
NETEHOHEIOLIS NETIEE © > N:2562924.5949 E:441775.8660  Elev:15.1531
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 Easting:441775.8660  Elevation:15.1531
Result Result
Angle 59°05'27.2782"
Northing 2562923.7844
Easting 4417764421
Elevation 381.0311
5.17-1 5.17-2 5.17-3

5.18 Calculo del punto de compensacién

Haga clic en [Herramientas] ->[Calculo del punto de compensacién], como se muestra en 5.18-1. Dados dos puntos, calcule el
punto de desplazamiento de la estacion y el desplazamiento, y guarde los resultados en la base de datos de puntos, como se muestra en

5.18-2.
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6 Offset point calculation

é Offset point calculation

é Calculate Point

B Description: Knowing the B Description: Knowing the Name Pt33
= |.-.2_.P coordinates of the starting point = 'L?"P coordinates of the starting point
L1 A and the ending point B of the L1 A and the ending point B of the ==
straight line AB, calculate the straight line AB, calculate the Code =
Al coordinate C of the specified A coordinate C of the specified
mile_age Fl offset distance L2 of the mileage L1 offset distance L2 of the Northing 25629249719
straight line. straight line
Paint A ¥ @ 2, Point A (N @ E4 Easting 4417761667
Northing:0.0000 Name: y Northing:2562923.622 Name:Pt32 Elevation 12.8453
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 5 4
Easting:441774.3836  Elevation:9.7504 : e =
Point B v ® (2 S s Save time 2023-04-24 09:41:55.000
Point B % @ [Z‘

Northing:0.0000
Easting:0.0000

Name:
Elevation:0.0000

Northing:2562927.766 Name:Pt29

Calculating pa

3 > Offset point calculation
rameter Set Easting:441773.6118  Elevation:22.7954 Point A Pt32
Snon N:2562923.6225 E:441774.3836  Elev:9.7504
Point B Pt29
Offset Dist Station 1 N:2562927.7663 E:441773.6118  Elevi22.79...
Station 1.0000
Result Offset Dist 24X Offset Dist 2.0000

Northing:2662924.9719
Easting:441776.1667
Elevation:12.8453

5.18-1

5.18-2

5.18-3

5.19 Calculo del punto de extensién

Haga clic en [Herramientas]->[Calculo de punto extendido], como se muestra en 5.19-1. Ingrese dos puntos, calcule los

puntos en la linea extendida y guarde los resultados en la base de datos de puntos, como se muestra en 5.19-2.

é Extend point calculation

é Extend point calculation

é Calculate Point

Description: Knowing the Description: Knowing the Name Pt33
! coordinates of the starting point ok coordinates of the starting point
B -'1 A and the ending point B of the B -‘L A and the ending point B of the
A/ straight line AB, calculate the A/ straight line AB, calculate the Code
coordinates of point P on the coordinates of point P on the
extension of the straight line. extension of the straight line. Northing 2562937.6017
Point A % /7 Point A S /s,
@ £ @ e Easting 441771.7947
Northing:0.0000 Name: Northing:2562923.622 Name:Pt32
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 5 2 Elevation 54.0161
— Easting:441774.3836  Elevation:9.7504
Point B ® @ [{J )
Point B 'b @ Z Save time 2023-04-24 09:42:42.000
Northing:0.0000 Name:
Easting:0.0000 Elevation:0.0000 ;Jurthmg:2562927.768 Name:Pt28 Calculating parameter

Extend point calculation

Parameter Se Easting:441773.6157  Elevation:22.8800
Point A P32
Line L Parame N:2562923.6225 E:441774.3836  Elev:9.7504
UirgiL. 10 % Point B Pt28
N:2562927.7689 E:441773.6157  Elevi22.8...
Result Line L 10.0000
Northing:2562937.6017
Easting:441771.7947
Elevation:54.0161
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5.19-1

5.20 Calculo de puntos iguales

Haga clic en [Herramientas] ->[Célculo de puntos iguales], como se muestra en 5.20-1. Ingrese dos puntos, calcule los

puntos de biseccién del segmento de linea y guarde cada punto de biseccién en la base de datos de puntos, como se muestra en

5.20-2.

€ Equal point calculation

Description: Knowing the
coordinates of the starting point
A and the ending point B of the
straight line AB, calculate the
coordinates of the line segment
divided into n equal parts.

s 9

Point A

Northing:0.0000 Name:

Easting:0.0000 Elevation:0.0000
Point B '{\ @

Northing:0.0000 Name:

Easting:0.0000 Elevation:0.0000

ameter Se

Number of segmentation

Result

5.19-2

é Equal point calculation

Description: Knowing the
coordinates of the starting point
A and the ending point B of the
straight line AB, calculate the
coordinates of the line segment
divided into n equal parts.

Point A ® @

Northing:2562923.622 Name:Pt31
8

Easting:441774.3860  Elevation:9.7497

Point B v @

Northing:2562927.768 Name:Pt28
9

Easting:441773.6157  Elevation:22.8800

Number of segmentation

Result

Station:2.1085
Northing:2562925.6958
Easting:441774.0009
Elevation:16.3148

5.19-3

é Equal point calculation

Description: Knowing the
coordinates of the starting point
A and the ending point B of the
straight line AB, calculate the
coordinates of the line segment
divided into n equal parts.

PO
Northing:2562923.622 Name:Pt31

8 >
Easting:441774.3860  Elevation:9.7497

> -
Point info

Point A

¢ Name Pt34 X >
-

pz Code .

Reslt

Station:2.1085

Northing:2562925.6958

Easting:441774.0009

Elevation:16.3148

5.20-1

5.20-2
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